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Strucné pokyny némecky / anglicky

Watt Drive uplatfiuje politiku nepfetrzitého vyvoje. Proto si vyhrazujeme pravo provadét zmény a
vylepseni jakéhokoli z nasich produktl popsanych v této pfirucce bez predchoziho upozornéni. Jakékoli
zmeény, vylepseni a preklepy neoddvodnuji Zddné naroky na nahradu.
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PREDMLUVA

Dékujeme, Ze jste si vybrali vykonovy rad WATT DRIVE Antriebstechnik GmbH Fady V2500.
Rada V2500 se vyrabi prijetim vysoce kvalitnich komponentt, materidlu a zabudovanim
nejnovéjSi dostupné mikroprocesorové technologie.

IZaciname
Tato prirucka bude uzitecna pri instalaci, nastavovani parametrd, odstranovani zavad a
kazdodenni udrzbé stfidavych motorovych pohon(. Abyste zajistili bezpecny provoz zafizeni,
pred pripojenim napajeni k frekvenc¢nim ménic¢im si prectéte nasledujici bezpecnostni
pokyny. Uschovejte tento navod k obsluze a rozdejte jej vSem uZivatelm jako referenci.

/N\ NEBEZPECT!

Tato zprava oznacuje situaci, ktera maze pfi nedodrZeni pokynt vést k
vaznému zranéni nebo dokonce smrti.

A POZOR!

Tato zprava oznacuje situaci, ktera muizZe vést k lehkému nebo stfedné téZkému zranéni
nebo poskozeni produktu.

>

NEBEZPECNE VYSOKE NAPETI!

Ridici zaFizeni motoru nebo elektronické ovladace jsou pFipojeny k nebezpeénym sitovym
napétim.

PFi GdrZbé pohon a elektronickych ovladaéli mohou existovat exponované soucasti
s pouzdry nebo vycnélky na nebo nad potencialem vedeni. Je tfeba vénovat
maximalni pozornost ochrané pred otfesy.

Z téchto duvodu je tFeba dodrzovat nasledujici bezpecnostni pokyny:
Postavte se na izolacni podloZku a p¥i kontrole komponentu si zvyknéte
pouzZivat pouze jednu ruku. Pfed kontrolou regulatorti nebo provadénim
udrzby odpojte napajeni. Ujistéte se, Ze je zaFizeni spravné uzemnéno. P¥i
praci na elektronickém ovladaci nebo otacejicim se elektrickém zafizeni
noste ochranné bryle.

/N\ NEBEZPECT!

Instalaci, sefizovani a udrzbu tohoto zarizeni smi provadét pouze kvalifikovany
personal udrzby, ktery je obeznamen s konstrukci a provozem zarizeni a
souvisejicimi riziky. NedodrZeni tohoto opatfeni muze vést ke zranéni.

>

POZOR!
Pred zahajenim praci na zafizenich fady V2500 je tfeba si tyto pokyny precist a jasné
jim porozumét.

>

NEBEZPECT!

UZivatel je odpovédny za to, Ze vSechny pohanéné stroje, mechanismy hnaciho Ustroji, které
nejsou dodavany spole¢nosti WATT Drive Antriebstechnik a material procesni linky, jsou schopné
bezpecného provozu pri aplikované frekvenci 150% maximalniho zvoleného frekvencniho rozsahu
na stridavy motor. Pokud tak neucinite, miZe dojit ke zniCeni zafizeni a poranéni personalu,
pokud dojde k selhani jednoho bodu.

/N\ NEBEZPECT!

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM. PRED PRAVOU NA TETO KONTROLE
ODPQJTE PRICHOZI SILU.

Nepfipojujte ani neodpojujte vodic€e a konektory, pokud je obvod napajen.
Udrzbu musi provadét kvalifikovani technici.
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KAPITOLA 0: PREDMLUVA

AN

NEBEZPECT!

V kondenzatoru stejnosmérného meziobvodu muZze zlstat nabity nebezpecnym napétim, i
kdyZ je napajeni vypnuto. Abyste prfedesli zranéni, ujistéte se, Ze se pfed spusténim
stfidavého ménice vypne napajeni a pockejte deset minut, nez se kondenzatory vybiji na
bezpecné napéti urovné.

POZOR!

Spravné uzemnéni, odpojovaci zafizeni (napf. Pojistky) a dalSi bezpenostni zafizeni a
jejich umisténi jsou odpovédnosti uzivatele a nejsou poskytovany spolec¢nosti WATT DRIVE
Antriebstechnik GmbH.

POZOR!

Rotujici hfidele a elektrické potencialy nad urovni zemé mohou byt nebezpecné.
Proto dlrazné doporucujeme, aby veskeré elektrické prace odpovidaly narodnim
elektrickym predpisim a mistnim predpistiim. Instalaci, idrzbu a vyrovnani smi
provadét pouze kvalifikovany personal.

Mély by se dodrzovat tovarni doporucené zkuSebni postupy uvedené v tomto navodu k
poufZiti. PFed zahajenim praci na jednotce vzdy odpojte elektrické napajeni.

NEBEZPECT!

a) Kazdy pouzity motor musi mit odpovidajici vykon.
b) Motory mohou mit nebezpecné pohyblivé Casti, takze je tfeba zajistit vhodnou
ochranu, aby nedoSlo ke zranéni.

POZOR!

Pripojeni alarmu mohou mit nebezpecna Ziva napéti, i kdyz je stfidac odpojen. V
pripadé demontdze predniho krytu kvali Gdrzbé nebo kontrole se ujistéte, ze
privod proudu pro prfipojeni alarmu je jisté odpojen.

POZOR!

Na deskach plosnych spojl jsou vysoce citlivé komponenty MOS. Tyto komponenty jsou
obzvlasté citlivé na statickou elektfinu. Abyste se vyhnuli poSkozeni téchto komponent,
nedotykejte se téchto komponentU ani desek plosnych spoji kovovymi pfedméty nebo
holyma rukama.

POZOR!

Uzemnéte V2500 pomoci uzemnovaci svorky. Metoda uzemnéni musi byt v souladu s
pravnimi predpisy zemé&, kde bude ménic¢ kmitoctu instalovan. Viz zakladni schéma
zapojeni (kapitola 3).

POZOR!

Konecné skfiné frekvenéniho ménice musi odpovidat normé EN50178. (Zivé &asti
musi byt usporadany v krytech nebo umistény za bariéry, které splfuji alespon
pozadavky hlavnich svorek ochranného typu IP20 nebo jinych nebezpecnych
svorek pro jakékoli propojeni (svorky pro pripojeni motoru, jistice kontaktd, filtru
atd.) Musi byt po instalace .. Horni povrch krytu nebo bariéra, ktery je snadno
pristupny, musi splfiovat alespon poZzadavky ochranného typu IP40). (Série V2500
odpovida tomuto predpisu.)

POZOR!

Jmenovité napéti napajeciho systému instalovaného na stfidavy pohon musi byt
nejméné 240V (model 400 / 460V je 480 V) a proud musi byt roven nebo mensi
nez 5000 A RMS.

V2500
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zfﬁ; NEBEZPECI!

Pokud jsou ke vstupnim / vystupnim svorkam pripojeny nespravné kabely, miZe se stfidavy pohon
neopravitelné znicit. Nikdy nepfipojujte vystupni svorky frekven¢niho ménice U/ T1,V/T2aW /T3
pfimo k napajeni hlavniho obvodu stfidavého proudu.

A POZOR!

Zapnéte napajeni, pouze kdyz jsou kondenzatory stejnosmérného meziobvodu zcela vybité.

8\ POZOR!
Chladic¢ se mlze béhem provozu zahfat na vice nez 70 ° C. Nedotykejte se chladice.

VSechny vySe uvedené pokyny spolu s dalSimi poZadavky, doporucenimi a
bezpecnostnimi zpravami zvyraznénymi v této priruc¢ce musi byt prisné dodrzovany
vyhovéno.
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KAPITOLA 1: PRIJEM A KONTROLA

KAPITOLA 1 PRIJEM A KONTROLA

Tento frekvencni ménic V2500 prosel pred odeslanim prisnymi testy kontroly kvality ve

vyrobé. Po obdrzZeni stfidavého ménice zkontrolujte nasledujici:

PFijem

I Zkontrolujte, zda baleni obsahuje stfidavy pohon, uZivatelskou pfirucku, protiprachové
kryty a pryZova pouzdra.

! Zkontrolujte jednotku, abyste se ujistili, Ze b&€hem prepravy nebyla posSkozena.

7 wr

I Ujistéte se, Ze Cislo dilu uvedené na typovém Stitku odpovida cislu dilu vas
objednavky

1.1 Informace na typovém Stitku:Priklad pro 0,75 kW / 1HP 1/3 fazovy pohon 230V AC

Model stfidate @——

Specifikace vstupu: faze, napéti, frekvence,
proud

MODEL.: V2500-0007SBW1
INPUT: 1PH 11.9A/3PH 7.0A 200-240V 50/60Hz
OUTPUT: 3PH 0-240V 5.0 0.75k W 1HP
OFREQUENCY RANGE: 0.1-400Hz

ENCLOSURE: TYPE 1

V0007SW1T3190001 c € LeED

IND. C VTE.J

watt
drive e-mail:watt@wattdrive.com
Watt Drive Antriebstechnik GmbH

Specifikace vystupu: faze, rozsah napéti,
jmenovity proud a vykon

Rozsah vystupniho kmitoctu

Sériové Cislo a ¢arovy kéd

1.2 Vysvétleni modelu:

YW2500-00075BWY1

T— Yersion number

Mounting: W swall mounting
Frame Size
[nput Woltage:
T..400/4680% Three Phase
520002300 SinglefThree Phase
Qutput Poweer [kit]
0007 ..0.7akw (THF)
Inverter Series 001515k (2ZHP) 0220... 22 (30HP)

Sg;?;?ﬂ?ﬂ? 0300...30KM (40HF)
3TRATEHP) a7 a7k E0HP)
0055..5. 5K (7.5HP) a0 4si (60HP)
Q07578 ITOHPY 550 s (75HP)

OO TR (1SHPY  qren 7ep4m (100HP
015015k (20HFY ': :I

IF

0185 185K (25HF)

1.3 Vysvétleni Cisla série:

T31d _IZD 02 Pokud néjaké informace o typovém Stitku
| Production Mumber neodpovidaji vasi objednavce nebo
Froduction Week P ) )
Production Year: 2003 problému, kontaktujte svého distributora.
Production Plant

V2500 1-1
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KAPITOLA 2 SKLADOVANI A INSTALACE

2.1 Skladovani

Pred instalaci by mél byt stfidavy pohon uschovan v prepravnim obalu. Z dvodu zachovani
zarucniho kryti by mél byt ménic stfidavého proudu radné uskladnén, pokud nebude delsi
dobu pouzivan.

Okolni podminky:

chirurgické operace Teplota vzduchu: -106C az +406C.
+500C bez krytu proti prachu.
Atmosféricky tlak: 86 az 106 kPa (0,86 az 1,06 baru)
Nadmorska vySka mista instalace: pod 1 000 m
Snizeni vykonu pfi vysoké nadmorské vy3Sce:
nad 1 000 m-1% na 100 m (max. 3 000 m)

Vibrace: maximalné 9,80 m / s2(1G) pfi méné nez 20 Hz,
maximalné 5,88 m / s2(0,6 G) pfi 20 Hz az 50 Hz

Ulozny prostor Teplota: -206C az +606C.
Relativni vlhkost: Méné nez 90%, neni povolena kondenzace
Atmosféricky tlak: 86 az 106 kPa (0,86 az 1,06 baru)

Pfeprava Teplota: -206C aZ +606C.
Relativni vlhkost: Méné nez 90%, neni povolena kondenzace
Atmosféricky tlak: 86 az 106 kPa (0,86 az 1,06 baru) Vibrace:
Maximalné 9,80 m / s2(1G) pfi méné nez 20 Hz, maximalné
5,88 m/s20,6 G) pfi 20 Hz az 50 Hz

Stupen znecisténi 2: Dobré pro prostredi tovarniho typu.

2-1 V2500



KAPITOLA 2: SKLADOVANI A INSTALACE

2.2 Instalace:

Ovladaci, napajeci a motorové vodice musi byt poloZzeny samostatné. Nesmi byt vedeny
stejnym kabelovym vedenim / kanalem.

Na kabely pfipojené k ménici se nesmi pouZivat testovaci zarizeni vysokého napéti.

Nespravna instalace stfidavého pohonu vyrazné snizi jeho Zivotnost. PFi vybéru mista pro
montaz nezapomernite dodrzovat nasledujici opatreni.

NedodrZeni téchto pokynt miZe vést ke ztraté zaruky!
! Neinstalujte frekvencni ménic v blizkosti prvkld vyzarujicich teplo nebo na primé slunecni svétlo.

! Neinstalujte stfidavy méni¢ na misto vystavené vysokym teplotam, vysoké vlihkosti, nadmérnym
vibracim, korozivnim plyndm nebo kapalindm nebo polétavému prachu nebo kovovym ¢asticim.

I Namontujte stfidavy pohon svisle a neomezujte proudéni vzduchu k Zebriim chladice.

I Frekvencni ménic generuje teplo. Kolem jednotky ponechejte dostate¢ny prostor pro odvod
tepla.

A
120 mm Proud vzduchu
4,72 palce
7 " T
= 0y (@ i@
NI L1
3¥ 84 (I
N L[] ]
B [
2 [0
NE I
J|gaEsy| | & —
T oson ®
]l o s
7y
120 mm _/
4,72 palce
A
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KAPITOLA 3 ZAPOJENI

A NEBEZPECT

Nebezpecné napéti
Pfed pFistupem k ménici stfidavého proudu:
Odpoijte vedkeré napajeni frekvencniho ménice.
Pockejte pét minut, nez se kondenzatory DC sbérnice vybiji.

Jakdakoli elektrickd nebo mechanicka dprava tohoto zarizeni bez pfedchoziho pisemného
souhlasu spolecnosti WATT Drive Antriebstechnik GmbH zrusi platnost vSech zaruk a miZe mit
za ndsledek kromé poruseni seznamu UL nebo shody CE i bezpecnostni riziko.

Odolnost proti zkratu:

Jmenovité napéti musi byt nejméné 240 V (model 400/460 V je 480 V) a proud musi byt
roven nebo mensi nez 5000 A RMS. (model 30 kW nebo vyssije 10 000 A RMS)

Obecné informace o zapojeni

Pfi instalaci v souladu s normami CE musite postupovat podle pokynd uvedenych v ¢asti
~Poznamky k EMC" v této kapitole.

VSechny stfidavé ménice V2500 s vyjimkou spole¢nosti Underwriters Laboratories, Inc. (UL) a
Canadian Underwriters Laboratories (CUL) jsou uvedeny, a proto spliuji pozadavky narodniho
elektrotechnického zakona (NEC) a kanadského elektrotechnického kddu (CEC) a shody CE.

Instalace zamySlena tak, aby splfovala pozadavky UL a cUL, musi splfiovat minimalni standardy
uvedené v Casti ,Poznamky k zapojeni”. Dodrzujte vSechny mistni kédy, které prekracuji
pozadavky UL a cUL. Elektrické Udaje najdete na Stitku s technickymi Udaji na stfidavém pohonu
a na typovém Stitku motoru.

"Specifikace sitové pojistky" v dodatku B uvadi doporucené Cislo pojistkové soulasti pro
kazdé Cislo soucasti V2500. Tyto pojistky (nebo ekvivalentni) musi byt pouzity na vSech
instalacich, kde je vyZzadovana shoda s normami UL.

3-1 V2500



KAPITOLA 3: ELEKTRICKE VEDEN{

NoTes oN EMC (ELEKTRO MAGNETICKA KOMPATIBILITA)

/N VAROVANI

Toto zarizeni by mélo instalovat, sefizovat a udrzovat kvalifikovany personal
obeznameny s konstrukci a provozem zafizeni a souvisejicimi riziky.
Nedodrzeni tohoto opatfeni muze vést ke zranéni.

PFi pouziti stfidact rady V2500 v zemich EU je tfeba dodrzovat smérnici EMC 89/336 /
EHS. Abychom vyhovéli smérnici EMC a vyhovéli normé, je tfeba dodrZovat
nasledujici ustanoveni:

A) Podminky prostredi pro stfidac:

Okolni teplota: -10° Caz 40 ° C.
Relativni vihkost: 20% az 90% (bez kondenzace rosy)
Vibrace: max. 5,9 m / s2(0,6 g) pfi 10-55 Hz.

Umisténi: nadmorska vyska 1000 metrd nebo méné, uvnit (bez korozivniho plynu nebo prachu).

B)Napajeni stfidace V2500 musi odpovidat niZze uvedenym podminkam. Pokud
néktera ze zminénych podminek neni splnéna, bude nutné nainstalovat
vhodny reaktor V2500 AC.

* Kolisani napéti +/- 10% nebo méné
* Nesymetrie napéti +/- 3% nebo méné
* Zména frekvence +/- 4% nebo méné

C) Zapojeni
* Pro zapojeni motoru je vyZadovano stinéné vedeni (stinény kabel) a celkova
délka musi byt mensi nez 50 m. Pokud pouZzivate kabely motoru delSi nez 50
m, mély by byt nainstalovany filtry motoru V2500. Pokyny pro instalaci filtr(
naleznete v instalacni pfirucce k V2500.
* Oddélte kabeldzZ hlavniho obvodu od kabeldze pouzité pro signaly nebo
procesni obvod. PfeCtéte si instalacni pFirucku k V2500.

D) instalace
« U stridacd rady V2500 je tfeba pouZit nize popsané filtry a je tfeba
dodrzovat pokyny k instalaci.
Jsou-li ménice frekvence instalovany podle nasledujicich pokynd, splfuji
nasledujici normy:
Emise: EN 61800-3 (EN 55011 skupina 1, tfida B)
Odolnost:  EN 61800-3, (pramyslové prostredi)

Pro nejlepSi mozné tlumeni ruseni byly vyvinuty specialni sitové filtry, které vam
zarucuji snadnou montaz a instalaci spolu s potfebnou elektrickou spolehlivosti.
Ucinna EMC je vSak zajiSténa pouze tehdy, je-li pro konkrétni ménic zvolen
vhodny filtr a nainstalovan v souladu s témito doporucenimi EMC.

Se zvySovanim délky motorového kabelu se také zvysSuje ruSeni vedenim.
Dodrzovani limitu ruSeni pro ruseni Sifené vedenim je zaruceno nasledujicim
zpusobem:

* Pokud je maximalni délka motorového kabelu 35 m (stfidace 200 / 240V) a 15 nebo 20 m
(stfidace 400 / 460V) - podrobnosti viz pfiloha A: Trida "B"
* Pokud je maximalni délka motorového kabelu mezi 25 a 80 m (v zavislosti na
velikosti stfidace) - podrobnosti viz pfiloha A: Trida "A"

V2500 3-2
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Pro elektromagneticky kompatibilni nastaveni vaseho systému pohonu dodrZujte
nasledujici ustanoveni:

1.Jako uZivatel musite zajistit, aby vysokofrekvencni impedance mezi frekvencnim
ménicem, filtrem a zemi byla co nejmensi.
* Dbejte na to, aby spoje byly kovové a mély co nejvétsi plochu (pozinkované
montazni desky)
2.Vodicové smycky funguji jako antény, zvlasté kdyz obklopuji velké oblasti.
Tudiz:
* Vyvarujte se zbytecnych smycek vodicu
* Vyvarujte se paralelniho usporadani ,Cistého” a vodice nachylné k ruseni

3.Kabel motoru a vSechna analogova a digitalni ovladaci vedeni polozte stinéné.
« Méli byste umoznit, aby efektivni oblast Stitu téchto linek zlstala co nejvéts;
tj. nepohybujte Stitem dale, nez je nezbytné nutné.

* U kompaktnich systém, pokud napfiklad frekvenéni méni¢ komunikuje s
Fidici jednotkou, ve stejné Fidici skrini pfipojené ke stejnému potencidlu PE,
by méla byt obrazovka ovladacich vedeni umisténa, na obou stranach s PE.
U odbocnych systém, pokud napfiklad komunikujici Fidici jednotka neni ve
stejné fidici skfini a je mezi systémy vzdalenost, doporuCujeme umistit
obrazovku ovladacich vedeni pouze na stranu frekvencniho ménice. Pokud
je to mozZné, primo v ¢asti pro vstup kabell do fidici jednotky. Clona
motorovych kabell musi byt vZdy nasazena, na obou stranach PE.

* Velkoplosny kontakt mezi Stitem a potencidlem PE mUzete dosdhnout kovovym
Sroubovym spojem PG nebo kovovou montazni sponou.

* PouZivejte pouze médény sitovy kabel (CY) s 85% pokrytim

* Stinéni by nemélo byt v Zzadném bodé kabelu preruseno. Pokud je na
vystupu motoru nutné pouZzit tlumivky, stykace, svorky nebo bezpecnostni
spinace, méla by byt nestinéna ¢ast co nejmensi.

* Nékteré motory maji mezi svorkovnici a skfini motoru gumové tésnéni.
Svorkovnice, zejména zavity pro kovové Sroubové spoje PG, jsou velmi
Casto natfeny. Zajistéte, aby mezi stinénim kabelu motoru, kovovym
Sroubovym spojem PG, svorkovnici a skfini motoru bylo vzdy dobré kovové
spojeni, a pokud je to nutné, opatrné tuto barvu odstrarnte.

4. mistoVelmi asto dochazi k ruseni prostfednictvim instalacnich kabelU. Tento vliv
mUzZete minimalizovat:

* Rusivé kabely pokladejte samostatné, minimalné 0,25 m od kabeld citlivych
na ruseni.

* Obzvlasté kritickym bodem je kladeni kabelll paralelné na vétsi vzdalenosti.
Pokud se dva kabely protinaji, je interference nejmensi, pokud se protinaji v
Uhlu 90 °. Kabely nachylné na ruseni by proto mély protinat pouze kabely
motoru, kabely meziobvodu nebo kabelaz reostatu v pravych uhlech a nikdy by
nemély byt pokladany rovnobézné s nimi na vétsi vzdalenosti.

5.Vzdalenost mezi zdrojem ruseni a jimkou rusSeni (zafizenim ohrozenym
interferenci) v zasadé urcuje ucinky vyzarovaného ruseni na jimku ruseni.

* Méli byste pouZzivat pouze zafizeni bez ruseni a dodrzovat minimalni
vzdalenost 0,25 m od ménice.
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6.Bezpecnostni opatreni
* Zajistéte, aby svorka ochranného vodice (PE) filtru byla spravné pfipojena ke svorce

ochranného vodice frekvencniho ménice. Neni povoleno vysokofrekvencni uzemnéni
prostfednictvim kovového kontaktu mezi pouzdry filtru a frekvencnim ménicem nebo
pouze prostrednictvim stinéni kabelutak jako
pfipojeni ochranného vodice. Filtr musi byt pevné a trvale spojen s
potencidlem zemé, aby se zabranilo nebezpeci Urazu elektrickym proudem
pfi dotyku filtru v pfipadé poruchy. Toho dosahnete pripojenim k
uzemnovacimu vodici alespori 10 mm? nebo pFipojenim druhého zemniciho
vodice spojeného se samostatnou zemnici svorkou rovnobézné s
ochrannym vodi¢em (prirez kazdé jednotlivé svorky ochranného vodice
musi byt dimenzovan pro pozadované jmenovité zatizeni).

Instalace filtru noZzniho tisku V2500 do skFiné:

7~
PE.L1.12.13
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3.1 Zakladni schéma zapojeni

UZivatelé musi pripojit vodice podle nasledujiciho schématu zapojeni uvedeného nize.
Nepripojujte ke komunikacnimu portu RS-485 modem ani telefonni linku, mohlo by dojit k
trvalému poSkozeni. Svorky 1 a 2 jsou zdrojem energie pro volitelnou kopirovaci klavesnici a
nemély by se pouZivat pfi komunikaci RS-485.

Obrazek 1 pro modely Fady V2500 1 ~
0,75/1,5;3~0,75-2,2 kW

DC tlumivka
(volitelny)
skokan

Pojistka / NFB (Zadny jisti)

Braking resistor
(optional)

raay,

+ 1 +2/B1

RULT—O O I
VRN

R(LT)

SLz2)——C O

S(L2)

1
T(L3)—O O I

T(L3)

AS)

Tovarni nastaveni: FWD / STOP
ReZim SINK N
Drez REV / STOP 5
Swi
' 100G 5 o
Zdroj EF
Zapojeni SINK najdete na 0
obrazku 4 Vicestupiiowy 15—
rezim a ZDROJ
Méda. Vicestupriovy 2 5o
p Vicestupriovy 3 5
Tovarna i L
V)'IchOZI' p Vicestupriovy 4 5
RnEdSETOVAT -
1/‘§Nzrychleni/zpoma\em’
O O
Celit 55 :
Digitalni signal spole¢ny

* Nepfipojujte sitové napéti pfimo na vyse 1

uvedené svorky.

3

5t 2

Tl 4~20mA

-10~+ 10V

Analogovy signal spole¢ny :-

O Svorky hlavniho obvodu (napéjeni)

DIC R,
61

d

Viz ?? Vysvétleni
ovladaciho terminalu ??
viz strana 3-10

Tovarni nastavent:
indikuje b&hem provozu
48V50mA

Tovérni nastaveni:

Frekvence Indikace nastaveni
48V50mA

Tovarni nastaveni:
Indikace nizkého napéti
48V50mA

Multifunkéni

Vystup fotokulicky

i Analogovy multifunkéni vystupni
i terminal

Tovarni nastaveni: Analogové frekvence /
L méie proudu 0 ~ 10VDC / 2mA analogovy
signal spole¢ny

Digitalni frekvenéni vystupni
terminal

Tovarni nastaveni: 1: 1

Clo = 50%

@Digitélnl’ signal spolecny

S-485

Sériové rozhrani
1: EV 2: GND 3: SG-

4:5G+5:NC

6: pro komunikaci

©) svorky ovladaciho obvodu

| Stiné&né vodite a kabely

V2500
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Obrazek 2 pro modely fady V2500 1 ~ 2,2;
3~4,0kw

* Trifazovy vstupni vykon se muiZze vztahovat na jednofazové pohony.
* U jednofazové aplikace Ize vstupni vedeni stfidavého proudu
pripojit k libovolnym dvéma ze tfi vstupnich svorek R, S, T

DC klin
(volitelny)
skokan

Braking resistor(optional)
Refer to Appendix B for the use of
special braking resistor

Pojistka / NFB (Zadny jistic)
RILT)—O O X
S2)—oO O I
T(L3)—CO O I

Tovarni nast P + 24V
ovarni nastaveni: FWD / STOP
ReZim SINK S HO FWD
e REV / STOP JE— ;
Tﬁfm 5 O REV
, 106 |
Zdroj b . : _/OG
Zapojeni SINK najdete na 0 HO) EF
obrézku 4 Vicestupfiovy 1~ ;
¢ Ices H
rezim a ZDROJ ) : © DI1
Méda. &_Vicestupiiovy 2 5 5 D2
Vicestupriovy 3 -
Tovérna ) i L © Di3
vychozi Vicestupriovy 4 5 — ® DI4
RESETOVAT D) DI5
Tsvaty /2ndAccel / Decel b
- 0 © —Q) DI6
Celit 55 O TRG
Digitalni signal spolecny :

* Nepfipojujte sitové napéti pfimo na vyse 1
uvedené svorky.

3

5t 2

1

4~20mA
-10~+ 10V

Analogovy signal spole¢ny

T =

Viz ?? Vysvétleni
ovladaciho terminalu ??
viz strana 3-10

Tovarni nastaveni:
indikuje b&hem provozu
48V50mA

Tovarni nastaveni:
Frekvence Indikace nastaveni
48V50mA

Tovarni nastaveni:
Indikace nizkého napéti
48V50mA

Multifunkéni

Vystup fotokulicky

Analogovy multifunkéni vystupni
terminal

Tovarni nastaveni: Analogové frekvence /

méfi¢ proudu 0 ~ 10VDC / 2mA analogovy
signal spole¢ny

Digitalni frekvenéni vystupni
terminal

Tovérni nastaveni: 1: 1

Clo =50%

O)Digitélnl’ signal spolecny
DIC R5-485

61 |Sériové rozhrani

1:EV 2: GND 3: SG-
4:SG + 5: NC (EV2 pro 300T ~ 750T) 6:
pro komunikaci

O Svorky hlavniho obvodu (napéjeni)

© svorky ovladaciho obvodu

| | Stinéné vodice a kabely
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Obrazek 3 pro modely fady V2500
5,5kW - 75kW

DC klin

(volitelny) |
skokan

Pojistka / NFB (Zadny jisti¢)

Braking chopper/Braking resistor
beginning with11kW (optional)

VFDB

R(LT)—O O I
S(L2)—=0 O 1
TL3)—C O 1l
Tovarni nastaveni: FWD / STOP
ReZim SINK O
Drez REV / STOP 5
Swi1 ) 0G
Zdroj EF
Zapojeni SINK najdete na o
obrazku 4 o Vicestupfiowy 1
reZzim a ZDROJ
Méda. & Vicestupiiovy 2 5
p Vicestupriovy 3 5
Tovérna

V)'/chOZI' y Vicestupriovy 4 5

RESETOVAT 5 o
1svaty /2ndAccel / Decel
0 0O

Celit 5=

Digitalni signal spole¢ny |

* Nepfipojujte sitové napéti pfimo na vyse l
uvedené svorky.

3

5tisQ| 2

1 4~20mA

-10~+10V!

(optional, 5,5/7,5kW)

raking resistor

Viz ?? Vysvétleni
ovladaciho terminalu ??
viz strana 3-10

Tovarni nastaveni:
indikuje b&éhem provozu
48V50mA

Tovarni nastaveni:
Frekvence Indikace nastavenf
48V50mA

Tovarni nastaveni:
Indikace nizkého napéti
48V50mA

Multifunkéni

Vystup fotokulicky

i Analogovy multifunkéni vystupni
i terminal

Tovarni nastaveni: Analogové frekvence /

i merie proudu 0 ~ 10VDC / 2mA analogovy

signal spole¢ny

Digitalni frekvenéni vystupni
terminal

Tovérni nastaveni: 1: 1

Clo =50%

O)Digita’lnl’ signal spolecny

Analogovy signal spole¢ny

O Svorky hlavniho obvodu (napéajent)

O ACT DIC R5-485
DA RS
OASC 4:5G+5NC
E@ | 6 pro komunikaci
©) svorky ovladaciho obvodu : Stinéné vodice a kabely

3-7
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Obrazek 4 pro vSechny modely
V2500 SINK Mode a SOURCE Mode

SINK Mode

Sink
T [H]Sw1
Source

Factory
default

*Don't apply the mains voltage directly
to above terminals.

SOURCE Mode

Drez

HE]SW

Zdroj

Factory
default

* Don't apply the mains voltage directly‘ .
to above terminals.

+24V

FWD/STOP I O FWD

REV/STOP 55 O REV

06 55—+ J0G
E.F. i S EF
Multi-step 1 = L O M1
Multi-step 2 — S MI2
Multi-step 3 5— O MI3
Multi-step 4 o o Mi4
RESET 55 O MI5

Tsvaty/2ndAccel / Decel

5 o0 MI6

Counter —— _

5 © :
Digital Signal Common |

FWD/STOP

REV/STOP 55

JOG S

E.F. J—

O O
Multi-step 1 ——

o O
Multi-step 2 55

Multi-step 3 =

Multi-step4
0 O

RESET 55
Tsvaty/2ndAccel / Decel
O O

Counter 5

V2500
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3.2 Vysvétleni terminalu

Symbol terminalu Vysvétleni vstupnich svorek AC
R/L1,S/L2,T/L3 funkce stridavého vedeni
U/T1,V/T2,W/T3 Vystupni svorky frekvencniho ménice pfipojeni
+1, +2 motoru Pfipojeni pro DC Link Reactor (volitelng)
+2/B1-B2 PFripojeni pro brzdny odpor (volitelné)

+ 2 - - (znaménko minus)

PFipojky pro externi brzdnou jednotku (fada V2500)

+ 2/ B1- - (znaménko minus)

@ Zemeé Zeme

7 ~r

3.3 Vysvétleni Fidicich terminalt

Symbol terminalu Funkce terminalu Tovarni nastaveni
FWD Pfikaz Forward-Stop
REV Pfikaz zpétného zastaveni
JOG Jog prikaz
EF Externi porucha
TRG Vstup externiho citace
DI1 Multifunkéni vstup 1
DI2 Multifunkéni vstup 2
DI3 Multifunk&ni vstup 3 Viz Pr.04-04 a3 Pr.04-09
DI4 Multifunkéni vstup 4 MultifunkZni vstupni svorky
DI5 Multifunkéni vstup 5
DI6 Multifunkéni vstup 6
DEO Digitalni méfFic frekvence (vystup s Tovérr‘n' nastaveni 1: 1
otevienym kolektorem) (Maximum 48VDC, 50mA)
+ 24V Zdroj stejnosmerného napéti (+ 34 V, 20 mA), pouZziva se pro zdrojovy
rezim.
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Symbol terminalu

Funkce terminalu

Tovarni nastaveni

Multifunkcni reléovy vystup

Zatizeni odporu

(b&zny)

RA
(NOya 5A (NO) / 3A (NC) 240VAC
Multifunk¢ni reléovy vystup
RB (NC) b 5A (NO) / 3A (NC) 24vDC
induk¢ni zatéz
1,5A(NO)/0,5A(NC) 240V str
RC Multifunk¢ni relé spolec¢né 1,5 A (NO) / 0,5 A (NC) 24vDC
Viz Pr.03-01 az Pr.03-03
Multifunkéni vystup 1
DO1 Y
(optoclen)
DO Multifunkéni vystup 2 48 V ss., Maximalné 50 mA
(optoclen) Viz Pr.03-01 a7 Pr.03-03
Multifunk¢ni vystup 3
DO3 Joeenivystup
(fotoclanek)
DOC Multifunk&ni vystup spolecny | 48 V ss., Maximaln& 50 mA
Vystup potenciometru
+ 10V . . +10V 20 mA
zdroj energie
AVI Analogovy napé&tovy vstup 0az+10V
ACI Analogovy proudovy vstup 4 az 20 mA
AUI Pomocny analogovy napétovy vstup |-10az+ 10V
AFO Analogovy vystupni méFi¢ 0az10V,2mA
ASC Analogovy fidici signal

* Velikost zapojeni Fidiciho signalu: 18 AWG (0,75 mmz).

V28500
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3.4 Zapojeni hlavniho obvodu

0,75??22,2kW (1~0,75-1,5kW; 3~0,75 - 2,2 kW)

@@
1
E

a

@)

QO )

NESENENEANENENENENENENENENEN

e

—

1o 1ol ol el
R +2/B1E2 ‘U’” ij =

T/L#’i
L@
Jnd

@@@@@@@@@@@@@@U
I

(@]

R/L1|S/L2 v/IT2

® ol
2eel I

Ovladaci terminal
Tocivy moment: 0,4 Nm (3 in-Ibf)
Vodi&: 12-24 AWG (0,25 ?? 4 mm?)

Napajeci terminal

Tocivy moment: 1,8 Nm (15,6 in-lbf)

Prarez vodice: 10-18 AWG (0,75 ?? 6 mm?), lankovy vodi¢, plny vodi¢ 12-18 AWG Typ
vodice: pouze méd, 75°C.
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2,2?7?4,0 kW (1 ~2,2kW; 3 ~ 4 kW)

0J

Jon|
e o
doapk
doop
dm b
oof
doap
<o o
qe o
dr R
dEBR
doop
<g o
e g
Jdonak
o oj

000000008 i
| 1
NSNS

FA#BRMN»&HMLHHII
frc e e oo huod-do | T |

58 [

Q | +1 +—2/é1lB.2 | ‘U/Tﬂ//Tzv{//Ts |
i 7R ) 1/ B s

bl 18Kg cm

INTiINT i ii_!!‘,i Dratomér:

18 ~10 AWG

HDL O O

O

O

Ovladaci terminal
Tocivy moment: 0,4 Nm (3 in-Ibf)
Vodi&: 12-24 AWG (0,25 ?? 4 mm?)

Napajeci terminal

Tocivy moment: 1,8 Nm (15,6 in-Ibf)

Prlifez vodice: 10-18 AWG (0,75 ?? 6 mm?)
Typ vodice: Pouze lanko z médi, 75°C.
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5,5 kW 11 kW

[an g 4

= HH
R/LLS/L2[T/L3 +2 U/TLV/T2W/T3
g lrel_ pp @
Y NAPAJENT Bl

Ovladaci terminél
Tocivy moment: 0,4 Nm (3 in-Ibf)
Vodi¢: 12-24 AWG (0,25 ?? 4 mm?)

Napajeci terminal
ToCivy moment: 3 Nm (26 in-Ibf)
Vodi¢: 8-12 AWG (4,0 ?? 10mm?)

Typ vodice: pouze lanko z médi, 75° C

POZNAMKA: Pokud je v zapojeni svorky pouZit vodi¢ o priimé&ru 6AWG (13mm?), je
nutné k fadnému zapojeni pouzit svorku uznaného prstence.
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1572?22 kW

E\ I L \E HE\ L I \E

o= =25
e —
E; =

. Sl

[E ® o o @2/

CIH%GE 5

@]

R

U/Mllv/T2w/T3

R/L1S/L2T /L3 41 +2-
—] |

DC (+) DC () @ROTOR
; Sy

Ovladaci terminal
Tocivy moment: 0,4 Nm (3 in-Ibf)
Vodi&: 12-24 AWG (0,25 ?? 4 mm?)

Napajeci terminal

Tocivy moment: 3 Nm (26 in-Ibf)

Dréat: 2-8 AWG (10 22 35mm?)

Typ vodice: pouze lanko z médi, 75 ° C

POZNAMKA: Pokud v zapojeni svorky je pouZit vodi¢ o prdmeéru 1AWG (40mm?), je
nutné k Fadnému zapojeni pouZit svorku uznaného prstence.
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20

30 ?? 45 kW

QL L L EEL L o

© | NABIT

C g J (

i
]
B

e
IA

Ovladaci terminél
Tocivy moment: 0,4 Nm (3 in-Ibf)
Vodi¢: 12-24 AWG (0,25 ?? 4 mm?)

Napajeci terminal

Tocivy moment: 5,8 Nm (50,9 in-

Ibf) Prifez vodice: 2-4 AWG

Typ vodice: Pouze lanko z médi, 75°C.

3-15

V2500




KAPITOLA 3: ELEKTRICKE VEDEN{

55-75 kW
O «
Jk—,‘ r
® @
©
& e
& =l
= D O
&5 ==
= ©
s ®
@
ﬂ\ Eﬂ::ﬂg
WIRE SADDLE
®
& 1
L Jﬂ] a m E {
@ |R/L1S/L2T/L3 11 +2 - U/TINV/T2W /T3
)
=Y 1 ar ar )
IS

Ovladaci terminal

Tocivy moment: 0,4 Nm (3 in-Ibf)
Vodi&: 12-24 AWG (0,25 ?? 4 mm?)

Napajeci terminal

Tocivy moment: 20 Nm (173 in-

Ibf) Prafez vodice: 2 / 0-3 / OAWG

Typ vodice: Pouze lanko z médi, 75°C.
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3.5 Poznamky k zapojeni: PRECTETE SI PRED INSTALACI.

1. @ZOR:NepFipojujte stfidavé napajeni ke svorkam U/ T1,V /T2, W/ T3, mohlo by dojit k poSkozeni
frekvencniho ménice.

2. A VAROVANI: Zajistéte, aby byly viechny Srouby utaZeny na spravny utahovaci moment.

3. BEhem instalace dodrZujte vSechny mistni elektrické, konstrukcni a bezpecnostni pfedpisy pro zemi, ve
které ma byt ménic nainstalovan.

4. Zajistéte, aby byla mezi napajeci zdroj a stfidavy pohon pfipojena pfislusna ochranna
zarizeni (jisti¢ nebo pojistky).

5. Ujistéte se, Ze vodice jsou spravné pripojeny a stfidavy pohon je spravné uzemnén.
(Zemni odpor by nemél prekrocit 0,1Q.)

6. PouZivejte zemnici vodice, které vyhovuji standarddm AWG / MCM, a udrZuijte je co
nejkratsi.

7. Na jednom misté lze nainstalovat vice jednotek V2500. VSechny jednotky by mély byt
uzemneény pfimo na spolecnou zemnici svorku. Uzemnovaci svorky V2500 lze take
zapojit paralelné, jak je znazornéno na obrazku nize.Ujistéte se, Ze neni zem

0 0 ¥
UL WY (S ae

8. Pokud jsou vystupni svorky ménice U /T1,V /T2 a W /T3 pfipojeny ke svorkam
motoru U/ T1,V /T2 aW /T3, motor se bude otacet proti sméru hodinovych rucicek
(pri pohledu z konce hridele motoru), kdyzZ je prijat povel pro chod vpred. Chcete-li
obratit smér otaceni motoru, prepnéte kterykoli ze dvou vodi¢(i motoru.

9. Ujistéte se, Ze zdroj energie je schopen dodavat spravné napéti a pozadovany proud
stfidavému pohonu.

10. NepfFipojujte ani neodpojujte kabeldz, kdyz je stfidavy pohon napajen.

11. Pokud je frekvencni ménic v provozu, nemonitorujte signaly na desce s obvody.

12. U jednofazovych stfidavych ménicu Ize stfidavé napajeni pripojit k kterymkoli dvéma ze
tfi vstupnich svorek R/ L1, S /L2, T/ L3. Poznamka: Tato jednotka neni urcena pro
pouZitis jednofazovymi motory.

13. Vedte napajeci a ovladaci vodie samostatné nebo v uhlu 90 ° k sobé.

14. Pokud je pro snizeni EMI (elektromagnetické ruSeni) vyZadovan filtr, nainstalujte jej
co nejblize k ménici stfidavého proudu. EMI Ize také snizit snizenim nosné frekvence.

15. Pokud je frekvenéni ménic nainstalovan v misté, kde je zapotrebi zatéZovaci reaktor, instalujte filtr v
blizkosti U /T1,V /T2, W/ T3, strany frekvenéniho ménice. NepouZivejte kondenzator nebo LC filtr
(indukénost-kapacita) nebo RC filtr (odpor-kapacita), pokud to neni schvaleno spole¢nosti Watt Drive.

16. Pokud pouzivate GFCI (Ground Fault Circuit Interrupt), vyberte proudovy senzor s
citlivosti 200 mA a detekci ne kratSi nez 0,1 sekundy, aby nedochazelo k ruSivému
vypinani.
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3.6 Bezpecnostni opatfFeni pro provoz motoru

1. Pokud pouzivate stfidavy ménic k provozu standardniho tfifazového indukéniho motoru, vSimnéte si, ze
ztrata energie je vétSi neZ u zatéZového motoru stfidace.

2. Vyvarujte se béhu standardniho indukéniho motoru pfi nizkych otackach. Za téchto podminek muze teplota motoru
stoupnout nad jmenovity vykon motoru v ddsledku omezeného proudéni vzduchu vytvareného ventilatorem
motoru.

3. Kdyz standardni motor pracuje pfi nizkych otackach, vystupni zatizeni musi byt sniZzeno.

4, Pokud je poZzadovan 100% vystupni toc¢ivy moment pfi nizkych otackach, mize byt nutné pouzit specialni
funkci ménice ?? jmenovity motor.
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KAPITOLA 4 PROVOZ DIGITALNI KLAVESNICE

Tato kapitola popisuje rtizné ovladaci prvky a indikatory na digitaIni klavesnici / displeji.
Informace v této kapitole by si mély precist a porozumeét jim pred provedenim procedur
spousténi popsanych v kapitole nastaveni parametrd.

! Popis klavesnice
I Popis displeje
! Provozni reZimy klavesnice a kroky programovani

Rozmeéry klavesnice: mm
73,0 19.0 44.0 wa* 87 20
/777#7\
R —

110,0
97,0

‘JOG‘ A ‘MODA‘
v

‘BEH ‘

77,0

PROG
DATA

STOP

RESETOVAT

0® O

6.5
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4.1 Popis digitalni klavesnice

Frequency Command
Status indicator
—— LED displej
Output Frequency ——— Frekvence displeje, proud, napéti a
Status indicator / chyba atd.
User Defined Units Cislo dilu

Status indicator Zobrazeni stavu

RUN STOP JOG FWD REV +—— Zobrazit aktualni stav fidice
e —— MODA
Ze:aé?l'ukrl?kofavgsgpjera;:i. 6G ‘ MODA‘ Prepina r‘r)ezi rliznymi rezimy
J R zobrazeni.
Levé tlacitko
posune kurzor doleva A ‘ v PROG 4 PROG/DATA _
'r DATA Used to enter programming parameters
Tlagitko NAHORU a DOLU STOP / RESET
Nastavi parametr . stop ¢
gislo a zméni &iselna data, BEH RESETOVAT
napriklad hlavni frekvenci. L3
Tlacitko RUN
Zobrazit zpravu Popisy

Zobrazte kmitocet hlavniho frekvencniho ménice.

Zobrazte aktualni provozni frekvenci na svorkach U/ T1,
V/T2aW/T3.

UZivatelem definovana jednotka, kde (U = F x Pr.00-05)
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Zobrazit zpravu Popisy

Zobrazte vystupni proud na svorkach U/ T1,V/T2aW/T3.

Zobrazit stav chodu vpred pohonu stfidavého proudu

Stav zpétného chodu frekvenéniho ménice.

Hodnota citace (C).

Zobrazte zadané nastaveni parametrda.

Zobrazi skuteCnou hodnotu uloZenou v zadanych parametrech.

Externi porucha.

Zobrazit ?? Konec ?? po dobu pfiblizné 1 sekundy, pokud byl
vstup pfijat. Po nastaveni hodnoty parametru se nova hodnota
automaticky ulozi do paméti. Chcete-li upravit zaznam,

A v

pouZzijte ne

klice.

Zobrazit ?? Err 72, pokud je vstup neplatny.
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KAPITOLA 4: DIGITALNI PROVOZ KLAVESNICE

4.2 ObsluzZné kroky digitalni klavesnice

Poznamka: V rezimu vybéru stisknéte PROstavenl' parametrd.
Nastaveni parametri

G - GIEE - D

< PROG
=

Presunout data
ZACIT
i 5000

Chcete-li upravit data

Nastaveni sméru

XD - B - XD

Poznameka: V reZimu nastaveni parametrd mdzete stisknout I|_“ MODA pro navrat do rezimu vybéru.

F.
=>

< PROG
=

t

P PROG
=

NS ejl’t na predchozi zobrazeni

A

nek

o T

A

nek

oW

Eal

F.
G - @

R

A
SN

Chyba vstupnich dat

~ G-
AT

Uspéch nastaveni parametru.
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KAPITOLA 5 ?? ?? RYCHLY NAVOD

Parametry ménic V2500 jsou vyrobcem prednastaveny na aplikacné zalozené hodnoty,
které se obvykle vyskytuji ve standardnim prostfedi.

Pfi dodrZovani varovani v Uvodu této prirucky a pokynl pro skladovani a instalaci v
kapitole 2, jakoZ i pokyn( pro zapojeni v kapitole 3, bude spusténi provedeno obvykle ve
velmi kratké dobé z dlvodu tovarniho nastaveni parametru.

NiZe jsou uvedeny nékteré parametry, které je tfeba sledovat. Kompletni seznam
parametrd pro pripravu strfidace pro vase specialni aplikace ?? pozadavky najdete v
kapitole 8 teto prirucky nebo ?? jako podrobny popis - v dlouhé verzi pfirucky, ke stazeni
na

www.wattdrive.com.

Skupina 0: UzZivatelské parametry

Para- - . ; Tovarna | Aktualni
Vysvétleni Nastaveni i i
Metr Nastaveni nastaveni
00: OvladaniVv/F

01: OvladaniV/ F + PG (viz také Pr.10-09

az 10-11)

00-09 Metody Fizeni o 02
02: Vektorové ovladani
03: Vector + PG Control (viz také
Pr.10-09 az 10-11)
Skupina 1: Zakladni parametry
01-00 | Maximalni vystupni frekvence (Fmax) 50,00 az 400,00 Hz 50,00
Maximalni frekvence napéti Y
01-01 (zékladni frekvence) (Fbase) 0,10 a2 400,00 Hz 50,00
01-02 Maximalni vystupni napéti Rada 230V: 0,1V az 255,0V 230,0
(Vmax) Rada 400/460 V: 0,1V a2 510,0 V 400,0
01-09 | Cas zrychleni 1 10,01 a7 3600,0 s 10.0
01-10 | Decel Time 1 10,01 az3600,0 s 10.0

Skupina 2: Parametry provozni metody

00: Digitalni klavesnice nebo Inc./Dec.
Frekvence 01: 0 az + 10 Vdc z AVI
02:4 a7z 20 mA od ACI

03:-10aZ + 10 Vdc od AUI

02-00 Z j'lgyﬂ?rvm’ frekvence 04: Komunikacni rozhrani RS-485 05: 01
az Komunikaéni rozhrani RS-485. To

nebude si pamatovat frekvenci.

06: Kombinované pouZiti masteru a
povel pomocné frekvence
02-10, 02-11, 02-12
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KAPITOLA 5 ??: RYCHLY NAVOD

Para-

Metr Vysvétleni

Nastaveni

02-012 jg?jﬂg)ar%/ni operace

00: Urceno digitalni klavesnici

01: Hlavni frekvence urcena
externi terminal, klavesnice STOP
povolena.

02: Hlavni frekvence urcena
externi terminal, STOP klavesnice
deaktivovan.

03: Hlavni frekvence urcené
Komunikacni rozhrani RS-485,
klavesnice STOP povolena.

04: Hlavni frekvence urcena
Komunikacni rozhrani RS-485,
deaktivace STOP klavesnice.

Skutecna tqvarna
Nastaveni ngdstaveni

01

Skupina 3: Vystupni funkéni parametry

Groupe4: Vstupni funkéni parametry

04-00 Predpéti analogového vstupu

0,00 az 100,00% 00:

0,00

04-01 | AVI Polarita pFedpéti AVI

Pozitivni zkresleni
01: Negativni zkresleni

00

04-02 | Zisk vstupu AVI

1 az200%

100

Negativni zkresleni AVI,

04-03 Zpé&tny pohyb povolen

00: no AVI Negativni predpéti 01: Negativni
predpéti, REV pohyb povolen 02: Negativni
predpéti, REV pohyb deaktivovan 01:

00

04-04 Multifunkéni vstup 1 (DI1)

04-05 Multifunkéni vstup 2 (DI2)

04-06 Multifunkéni vstup 3 (DI3)

04-07 Multifunkéni vstup 4 (D14)

04-08 Multifunkeni vstup 5 (DI5)

04-09 Multifunkéni vstup 6 (DI6)

Vicekrokovy pfikaz rychlosti 1 02:
Vicekrokovy prikaz rychlosti 2 03:
Vicekrokovy rychlost Pfikaz 3 04:
Vicestupnovy povel rychlosti 4 05: Externi
reset
06: Zrychleni zrychleni / zpomaleni rychlosti
07: Prvni nebo druhy ¢as zrychleni / zpomaleni
Vybér
08: Treti nebo Ctvrty ¢as zrychleni / zpomaleni
Vybér
09: Vstup externiho zakladniho bloku
(NC) 10: Vstup externiho zakladniho
bloku (NO) 11: ZvySeni frekvence
Master 12: SniZzeni frekvence Master 13:
Reset Citace
14: Spustit program PLC 15:
Pozastavit program PLC
16: Chyba vystupu pomocného motoru €. 1
17: Chyba vystupu pomocného motoru €. 2
18: Chyba vystupu pomocného motoru €. 3
19: Nouzové zastaveni (NO)
20: Nouzové zastaveni (NC)
21: Vybér hlavni frekvence AVI/ ACI 22:
Vybér hlavni frekvence AVI / AUI 23: Vybér
provozniho prikazu
(Klavesnice / terminal)
24: Zakazat automaticky vybér zrychleni / zpomaleni
25: Nucené zastaveni (NC)

01

02

03

04

05

07
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Para- - . ; Skuteéna tovarna
Vysvétleni Nastaveni i i

Metr Nastaveni nastaveni

26: Nucené zastaveni (NE)

27: Povoleni blokovani parametra (NC)
(Otevrit: Zamknout, Zavrit:

Odemknout) 28: Funkce PID deaktivovana

29: Jog Fwd / Jog Rev (je povoleno na
prikaz JOG externiho terminalu) 30:

Reset (NC)

31: Zdroj druhé frekvence
prikaz povolen

32: Zdroj druhé operace
prikaz povolen

33: Jeden vystrel (PLC)

34: Vstup snimace pfiblizeni pro index
funkce (viz Pr. 04-23 aZ 04-25) 35:

Vypnuti vystupu (NO) 36: Vypnuti

vystupu (NC) 00: Z&dné funkce

Skupina 5: Vicekrokova rychlost a parametry PLC
Skupina 6: Parametry ochrany

Groupe7: Parametry motoru

07-00Jmegnovity proud motoru 07-01 30 aZz 120% (vystupniho proudu stfidavého ménice) 0 100
5 90% (ve T Fidavého ménice 77
Proud naprézdno motoru az 90Wo (vystupnl o proudu stfidavého ménice 40
mensi nez Pr.07-00)
07-04Pofet pdli motoru 2az10 4 misto
00: Zakazat
01: Povolit statickou detekci motoru
07-05 Autgmaticka detekce motoru t+ stiskpete klavesju RUN) . 00
02: Povolit dynamickou detekci motoru
(+ stisknéte tlacitko RUN) dynamické
VAROVANI: Motor musi bé&Zet volné !!
Skupina 8: Specialni parametry
Skupina 9: Komunika€ni parametry
Groupe10: PID regula€ni parametry
10-10Rogsah pulzli PG 01 az 40000 1024
00: Zakazat PG
10-11 PG vstup 01:Jednofazové 4 , 00
02: Rotace vpred / proti sméru hodinovych rucicek 03:
Rotace vzad / ve sméru hodinovych rucicek
Groupe11: Parametry ovladani ventilatoru a cerpadla
00: Kfivka V / F urcena Pr.01-00
do Pr.01-06
) 01: 1,5 krivka vykonu
Vybér kiivky 11-00V / F s # 00
y y 02: 1,7 krivka vykonu
03: ¢tvercova krivka
04: Cube Curve
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KAPITOLA 6: UDRZBA A KONTROLY

KAPITOLA 6 UDRZBA A KONTROLY

Moderni stfidavé frekvenéni ménice jsou zaloZeny na polovodicové technologii elektroniky, je nutna
preventivni Udrzba, aby byl tento stfidavy méni¢ provozovan v optimalnim stavu a aby byla zajiSténa dlouha
Zivotnost. Doporucuje se provadét mési¢ni kontrolu stfidavého pohonu kvalifikovanym technikem. Pred
kontrolou vZdy vypnéte napajeni jednotky stfidavym proudem.Pockejte

alespon 10 minut poté, co zhasnou vSechny kontrolky displeje, a poté pomoci
multimetru nastaveného na méreni stejnosmérného proudu ovérte, zda se
kondenzatory zcela vybily.

6.1 Periodicka kontrola:
Zakladni polozky kontroly, aby se zjistilo, zda béhem operace doslo k néjaké neobvyklosti:

1. Zda motory funguji podle ocekavani.

2. Zda je prostredi instalace neobvyklé.

3. Zda chladici systém pracuje podle ocekavani.

4. Zda béhem operace doslo k nepravidelnym vibracim nebo zvuku.
5. Zda jsou motory béhem provozu prehraté.

6. Vzdy zkontrolujte vstupni napéti frekvencniho ménice voltmetrem.

6.2 Pravidelna udrzba
A VAROVANTI! Odpojeni stfidavého proudu pFed zpracovanim!

1. V pripadé potfeby utdhnéte a zesilujte Srouby frekven¢niho ménice, aby nedoslo k jeho uvolnéni
v dasledku vibraci nebo ménicich se teplot.

2. Zda byly vodice nebo izolatory zkorodované a poSkozené.

3. Pokud je pouzivani stfidavého pohonu na delSi dobu preruseno, zapnéte napajeni alespon
jednou za dva roky a ovérte, zda stale spravné funguje. Pro ovéreni funk&nosti odpojte
motor a pred pokusem o spusténi motoru s nim po dobu 5 hodin nebo déle napajejte
frekvencni ménic.

amiso VeSkery prach a necistoty o€istéte vysavacem. Zvlastni pozornost vénuijte ¢iSténi ventilanich
portU a desek plosnych spojU. Tyto oblasti udrzZujte vzdy Cisté, protoZze hromadéni prachu a
necistot mlZe zpUsobit nepredvidané poruchy.
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KAPITOLA 7 Reseni problému a informace o poruse

Frekvencni ménic ma komplexni systém diagnostiky poruch, ktery zahrnuje nékolik réznych
alarmU a chybovych zprav. Jakmile je zjiSténa porucha, aktivuji se prislusné ochranné funkce.
Nasledujici poruchy se zobrazuiji, jak je uvedeno na displeji digitalni klavesnice ménice
stfidavého proudu. Ctyfi posledni poruchy Ize pfecist na displeji digitalni klavesnice.

POZNAMKA: Poruchy Ize odstranit resetovanim z klavesnice nebo vstupniho terminélu.

BéZné problémy a FeSeni: Nazev

poruchy Popisy poruch Napravna opatFeni

1. Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida
vystupnimu vykonu frekvenéniho ménice.

2. Zkontrolujte kabelova spojeni mezi frekvencnim

Frekvencni ménic detekuje méni¢em a motorem, zda nevykazuji moZné zkraty.
— "t 7 s 7~ ,
‘ " abnormalni zvySeni 5 ]

proud. 3. ZvySte dobu zrychleni.

4, Zkontrolujte mozné nadmérné
podminky zatiZeni motoru.

5. Pokud se pfi provozu stfidavého pohonu po
odstranéni zkratu vyskytnou neobvyklé
podminky, mél by byt zaslan zpét vyrobci.

'-' '- ‘- IGBT ochrana

1. Zkontrolujte, zda vstupni napéti neklesa pod
jmenovité vstupni napéti stfidavého ménice.
Zkontrolujte mozné prechodové napéti.

3. Prepéti sbérnice mize byt také zpUsobeno
regeneraci motoru. Bud prodluZzte ¢as
zpomaleni, nebo pfidejte volitelny brzdny
odpor.

«msoZkOnNtrolujte, zda je pozadovany brzdny
vykon ve stanovenych mezich.

1. Zajistéte, aby okolni teplota spadala do
stanoveného teplotniho rozsahu. Zajistéte,

2. aby ventilacni otvory nebyly blokovany.

Frekvencni ménic detekuje
2. napéti DC sbérnice
-’ e prekrocil své maximum
pfipustna hodnota.

Stridavy pohon
N yp

‘mIm] teplotni senzor 3. Odstrarite cizi predméty z chladict a
- detekuje nadmérné teplo. zkontrolujte, zda nejsou zneciSténa Zebra
chladice.

. miso Zajistéte dostatecny prostor pro
dostatecné vétrani.
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KAPITOLA 7: ODSTRANOVANI ZAVAD A INFORMACE O PORUCHACH

Nazev poruchy

Popisy poruch

Napravna opatreni

Ménic stfidavého proudu

[] detekuje, Ze napéti sbérnice |Zkontrolujte, zda vstupni napéti spada do
‘- '-‘ DC kleslo pOd minimalni jmenovité vstupni napéti frekvencniho ménice.
hodnotu.
Frekvencni ménic detekuje
nadmeérny vystup ménice . p v s
roud yystip 1. Zkontrolujte, zda neni motor pretizen.
' P L IV 2. SniZte nastaveni kompenzace toc¢ivého momentu, jak je
'-" Poznamka: Frekvencni ménic
- ‘= v . L nastaveno v Pr.7-02.
vydrzi az 150% jmenovitého Y , , . o -
L 3. Zvyste vystupni kapacitu frekvencniho ménice.
proudu po dobu maximalné 60
sekund.
1. Zkontrolujte moZné pretizeni motoru.
2. Zkontrolujte nastaveni elektronického tepelného pretizeni.
iy | 0 |Interni elektronika 3. Zvyste kapacitu motoru.

LI ) |pretiZeni 4. Snizte aktualni trovef tak, aby vystupni proud
meénice neprekrocil hodnotu nastavenou
jmenovitym proudem motoru Pr.7-00.

PFetizeni motoru. Sek 1. SniZte zatiZzeni motoru.

iy | :‘ nastaveni parametr( 2. Upravte nastaveni detekce nadmérného tocivého

et (Pr.6-03 az Pr.6-05) momentu na vhodné nastaveni (Pr.06-03 az

Pr.06-05).

1. Zkontrolujte spojeni mezi stfidavou jednotkou a

3. PFilis kratka doba
zrychleni.
4. Vystupni kapacita frekvenéniho

ménice je pfili§ mala.

N w7, e . w 7 4
- '- - Chyba v komunikaci poutace'm, zda 'nerou uv'olnverje vodice. o
‘- ‘- 2. Zkontrolujte, zda je komunikacni protokol spravné
nastaven.

Nadproud béhem

akcelerace: : . , .

1. Zkrat na motoru 1. Zkontrolujte moZnou Spatnou izolaci na

' vystup vystupnim vedeni.
D, .

— '-' 2. PFiliS vysoké zvy3eni to¢ivého momentu. 2,Sniz staveni zvySeni to¢ivého momentu
oC 707

3. Zvyste dobu zrychleni.
4. Vyménte stfidavy ménic¢ za ménic, ktery ma a

vysSi vystupni kapacita (dalsi velikost HP).

Nadproud béhem
zpomaleni:

1. Zkrat na vystupu
motoru.

3. Vystupni kapacita frekvenéniho

ménice je pfilis mala.

1. Zkontrolujte moZnou Spatnou izolaci na
vystupnim vedeni.

2. Zvyste Cas zpomaleni.
2. Také doba dobéhu 3. Vymeénite za stfidavy pohon ten, ktery ma zkrat.

vysSi vystupni kapacita (dalSi velikost HP).

V2500
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Nazev poruchy

Popisy poruch

Napravna opatreni

Nadproud béhem
ustaleny provoz:

1. Zkrat na vystupu
motoru.

2. Nahly narlst

1. Zkontrolujte moZnou Spatnou izolaci na
vystupnim vedeni.

2. Zkontrolujte moZzné zablokovani motoru.

e zatizeni motoru.
] , . N 3. Vyménite stfidavou jednotku za jednotku, kterd ma
3. Vystupni kapacita frekvencniho vy$3i vystupni kapacitu (dal$i velikost HP).
ménice je prilis mala.
. o, 1. Kdyz je externi svorka EF-GND sepnuta,
- Externi terminal vystup se vypne. (Pod NO
‘- '- EF-GND prechazi z polohy OFF do EF)
- polohy ON. . . .
2. Po odstranéni poruchy stisknéte RESET.
Nouzové zastaveni.
Kdyz jsou multifunkéni
- G , ~
[ : vstupni svorky (DI1 aZ Po odstran&ni poruchy stisknéte RESET.
! DI6) nastaveny na
nouzové zastaveni, AC
ménic zastavi jakykoli vystup.
- ‘: (] Interni pamétIC nelze 1. Vratte se do tovérny.
! ¥ | naprogramovat. 2. Zkontrolujte EEPROM na fidici desce.
- = 23 |ICvnitini pamétinelze  |1.Vratte se do tovarny.
‘- ' ‘- preC|st. 2. Obnovte vychozi tovarni nastaveni disku.
ap a» 7 s v s
- L _V |Abnormalnivnitini Vratte se do tovarny.
0 _I |obvodypohonu.
., G s
Y Har‘?‘VYa rova ochrana Vratte se do tovarny.
100 0 selhani
Ochrana softwaru . )
- Vratte se do tovarny.
codE selhani y
] NepouZivejte funkci automatického zrychleni /
'- '- ‘-' Selhani automatického zrychleni / zpomaleni ’
N zpomaleni.

7-3

V2500




KAPITOLA 7: ODSTRANOVANI ZAVAD A INFORMACE O PORUCHACH

Nazev poruchy

Popisy poruch

Napravna opatreni

Zemni spojeni:

Vystup frekvencniho
ménice je neobvykly. Kdyz
vystupni svorka je
uzemneény (zkrat

proud je o 50% vice nez 1. Zkof

Zemni spojeni:
ntrolujte, zda je vykonovy modul IGBT dimenzovan

vypnuty.

'l "l_ 'l_ na stfidavy ménic pokozeny.

‘- proud), mudZe byt napajeci modul . . . X .
ménite stfidavého proudu 2. Zkontrolujte moZnou Spatnou izolaci na
poskozeny. Kratky vystupnilinka.
ochrana obvodu je
poskytované pro ochranu ménice
stfidavého proudu, nikoli uZivatel
ochrana.

1. KdyZ je aktivni externi vstupni svorka (BB),
Externi zakladni blok. vystup ménice se vypne.
“-' :-‘ Vystup ménice stfidavého proudu je
- T

2. Zakazte toto pripojeni a frekvenéni ménic
zacne znovu fungovat.

:‘::‘::_En‘

ANLEr: analogova zpétna vazba
chyba

1. Zkontrolujte nastaveni parametrd a zapojeni
analogového / PC (Pr.10-00).

2. Zkontrolujte moZnou poruchu mezi reakeni

L . Xt 4
' Nl g ) PhGEbrr. PG glpetna vazba dobou systému a dobou detekce signalu
chyba signail zpétné vazby (Pr.10-08).
Frekven&ni méni¢ detekuije, Zkontrolujte nastaveni parametr( 06-12 az
' - e zat&%ovy proud je nizsi ne? 06-14 nebo stav zatizeni.
‘- ‘- nastavena hodnota 06-12.
- G
cee ficina Citace ex i ujte nastaveni para u 03-
[ Priina CitacCe extern Zkontrolujte nastaveni parametru 03-11
- ‘e Chyba nebo spoustéci signal Citace.
IZkontrolujte, zda je napajeci napéti normalni
]
T Ztrata nebo nevyvazenost I Zkontrolujte, zda je Sroub na vstupu
= | faze pfikonu

napajeci svorka je utazena

V2500
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KAPITOLA 8 SOUHRN NASTAVENI PARAMETRU

I: Parametr Ize nastavit b€hem provozu.
*: Dvojnasobna nebo vyssi hodnota pro tfidu 400 / 460V

Skupina 0: UZivatelské parametry

Para-

Metr Vysvétleni

Nastaveni

00-00Identfifikacni kéd frekvenéniho ménice

Pouze ke ¢teni

Skutecna tdvarna
Nastaveni nastaveni

##

00-01Zobrfazeni jmenovitého proudu

Pouze ke ¢teni

## #

00-02 Re¢set parametrd

08: Zamek klavesnice

09: Reset parametrd na tovarni nastaveni
(50 Hz, 230/400 V stt.)

10: Reset parametrd na tovarni nastaveni
(60 Hz, 230/460 V stf.)

00-03 Uy Qggg%trénka displeje

00: F (nastaveni frekvence)
01: H (skutec¢na frekvence)
02: U (jednotka definovana
uzivatelem) 03: Multifunkcni
displej 04: pfikaz FWD / REV

01

00-04 Obiaol‘b%%ﬁlfunkcmho zarizeni

00: Zobrazeni vystupniho proudu (A) 01:
Zobrazeni hodnoty citace (C) 02:
Zobrazeni provozu procesu (PLC

cas) (1. tt)
03: Zobrazeni napéti DC-BUS (U) 04:
Zobrazeni vystupniho napéti (E) 05: Uhel
Cinitele vystupniho vykonu (n.) 06:
Zobrazeni vystupniho vykonu (kW)
07: Zobrazeni aktudlni rychlosti motoru (HU)

08: Zobrazeni odhadované hodnoty poméru
tocivého momentu (t)
09: Zobrazeni ¢isel PG / 10ms (G) 10: Zobrazeni
analogového zpétnovazebniho signalu
hodnota (b)
11: Zobrazeni AVI (U1.) (%)
12: Zobrazeni ACI (U2.) (%)
13: Zobrazeni AUI (U3.) (%)

00

00-05Uziyatelsky definovany koeficient K!

0,01 az 160,00

1,00

00-06Velrze softwaru

Pouze ke ¢teni

# HH#

00-07Dgkédovani hesla

1 az 65535

00

00-08Ngstaveni hesla

0 az 65535

00

00-09 Metody fizeni

00: Ovladaniv/F

01: Ovladani VvV / F + PG (viz také Pr.10-09
az 10-11)

02: Vektorové ovladani

03: Vector + PG Control (viz také
Pr.10-09 a7z 10-11)

02

00-10Vyhrazeno ?? Nemén!
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Skupina 1: Zakladni parametry

Para-

Skutecna tgvarna
Nastaveni nastaveni

o Vysvétleni Nastaveni
metru
01-00 | Maximalni vystupni frekvence (Fmay) 50,00 az 400,00 Hz 50,00
Maximalni frekvence napéti <
01-01 | 4kiadni frekvence) (Fb:se) 0,10 az 400,00 Hz 20,00
01-02 Maximalni vystupni napéti EadaZBOV:Q1Va22550V 230,0
(Vmax) Rada 400/ 460V: 0,1V az 510,0V 400,0
01-03 | Frekvence stfedniho bodu (Fmid) 0,10 az 400,00 Hz 0,50
.. . . ) 230V: 0,1V az 255V 1.7
01-04 | Napéti ve stfednim bodé& (Vmid) 460V: 0.1V a3 510V 34
01-05 MhﬁnﬁhﬂVyQUpnfﬁeMane 0,10 a2 400,00 Hz 0,50
(Fmin)
01.06 | Minimélni vystupni napéti Rada 230V: 0,1V aZ 255,0V 1.7
(Vmin) Série 460V: 0,1V az 510,0V 3.4
01-07 | Horni mez vystupni frekvence 1az 120% (z Fmax) 110
01-08 | Dolni mez vystupni frekvence 00 aZz 100% (z Fmax) 00
01-09 | Cas zrychleni 1 ! 0,01 aZ 3600,0 s 10.0
01-10 | Decel Time 1 ! 0,01 az 3600,0 s 10.0
01-11 | Cas zrychleni 2 ! 0,01 az 3600,0 s 10.0
01-12 | Decel Time 2 ! 0,01 az3600,0 s 10.0
01-13 | Jog Accel Time ! 0,01 az 3600,0 s 1.0
01-14 |Jog Frequency ! 0,10 Hz a% 400,00 Hz 00: Linearni 6:00 réno
zrychleni/ zpomaleni
01: Automatické zrychleni, linedrni zpomaleni
02: Linearni zrychleni, automatické zpomaleni 03:
SRTEEARRITIRET 1 | amsssc e s 00
04: Automatické zrychleni / zpomaleni (pomoci Pr.01-09 ~
12 a/ nebo minimalné Pr.01-18 ~ 21)
01-16 | S-k¥ivka v Accel 00 az 07 00
01-17 | S-k¥ivka v decel 00 az 07 00
01-18 | Cas zrychleni3 ! 0,01 aZ3600,0 s 10.0
01-19 | Decel Time 3 ! 0,01 az 3600,0 s 10.0
01-20 | Cas zrychleni 4 ! 0,01 az 3600,0 s 10.0
01-21 | Decel Time 4 ! 0,01 az3600,0 s 10.0
01-22 |[Jog Decel Time ! 0,01 az 3600,0 s 00: 1.0
Jednotka: 1s
01-23 | Jednotka pro ¢as zrychleni / zpomaleni 01:Jednotka: 0,1 s 01
02: Jednotka: 0,01 s

V2500
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Skupina2: Parametry provozni metody

Para-
metra

Vysvétleni

Nastaveni

Skutecna tgvarna
Nastaveni nastaveni

02-00 Z

jll':;:lg'ﬂpar%/ni frekvence

00: Digitalni klavesnice nebo Inc./Dec.

Frekvence 01: 0 aZ + 10 Vdc od AVI

02: 4 az 20 mA od ACI

03:-10 az + 10 Vdc od AUI

04: Komunika¢ni rozhrani RS-485 05:

Komunikacni rozhrani RS-485. To
nebude si pamatovat frekvenci.

06: Kombinované pouZiti masteru a

povel pomocné frekvence
02-10, 02-11, 02-12

01

02-012

illglljnpar%/ni operace

00: Urceno digitalni klavesnici

01: Hlavni frekvence urcena
externi terminal, klavesnice STOP
povolena.

02: Hlavni frekvence urcena
externi termindl, STOP klavesnice
deaktivovan.

03: Hlavni frekvence uréena
Komunikacni rozhrani RS-485,
kldvesnice STOP povolena.

04: Hlavni frekvence uréena
Komunikacni rozhrani RS-485,
deaktivace STOP klavesnice.

01

02-02 Met

oda zastaveni

00: zastaveni rampy; EF Coast Stop
01: Coast Stop; EF Coast Stop 02:

Ramp Stop; Zastaveni rampy EF 03:
Coast Stop; Zastaveni rampy EF 1 -

00

02-03P

WM nosna frekvence

5 HP: 01-15kHz

05

7,5 - 22 HP: 01-15kHz 30-60

05

HP: 01-09kHz 75-100 HP:

04

01-09kHz 00: Povolit provoz

04

02-04 R

zeni sméru motoru

REV 01: Zakazat provoz REV 02:
Zakazan provoz FWD 00: FWD /
STOP, REV / STOP

00

02-05 2vd

KPR

01: FWD / REV, RUN / STOP
02: 3vodicovy provoz

00

02-06 Blo|

kovani zacatku linky

00: Zakazat
01: Povolit

01

02-07 Zt

rata signalu ACI

00: Zpomalit na 0 Hz

01: OkamZité zastavte a zobrazte ,EF” 02:

Pokracujte v provozu do posledniho
prikaz frekvence

01

02-08

ReZim klaves nahoru / dol( /
rezim krokovani

00: Na zakladé doby zrychleni / zpomaleni
01: Konstantni rychlost / ms (02-09)

00

02-09

Rychlost zrychleni / zpomaleni
klavesy UP / DOWN s konstantni

rychlosti

0,01 ~1,00 Hz/ ms

0,01
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Pikaz O%qrﬂ’_@ﬁm| frekvence 01: 0 aZ

00: Digitalni klavesnice

+1QVzAVI
10244 a7z 20 mA od

i
03:-T0az + 10 Vdc od AUI
04: Komunikacéni rozhrani RS-485 00:

Para- . . ; Skuteéna tgvarna
o Vysvétleni Nastaveni ) }
metru Nastaveni nastaveni

01

Zdroj pomocného zafizeni

Digitalni klavesnice nebo Inc./Dec.
Frekvence 01: 0 az + 10 V od AVI

02-11 Frekvencni povel (FCHB) 02: 4 az 20 mA z ACI

108:-10 az + 10 Vdc od AUI

04: Komunikacni rozhrani RS-485

02

pomocné frekvence

Kombinace Master a 00: Master fre kvenc?rérlglgrmc%cny 02-12 Prikaz

01: Hlavni frekvence - pomocna
frekvence

00

02-13Z gg&gguhé frekvence

00: Digitalni klavesnice nebo Inc./Dec.
Frekvence 01: 0 az + 10 V od AVI

02: 4 az20 mA od ACI03:-10

az+ 10 Vdc od AUI

Komunikacni rozhrani RS-485. To
nebude si pamatovat frekvenci.

06: Kombinované pouZziti masteru a
povel pomocné frekvence
02-10, 02-11, 02-12

04: Komunikacni rozhrani RS-485 05:

02

02-142 gp&gguhé operace

00: ZjiSténo digitalni klavesnici 01:

Hlavni frekvence uréeno
externi terminél, kldvesnice STOP
povolena.

02: Hlavni frekvence urcena
externi terminal, STOP klavesnice
deaktivovan.

03: Hlavni frekvence urcena
Komunikaéni rozhrani RS-485,
klavesnice STOP povolena.

04: Hlavni frekvence urcena
Komunikaéni rozhrani RS-485,
deaktivace STOP klavesnice.

01

02-15 Frglﬁ{(%nzce kldvesnice

0,00 ~ 400,00 Hz

50,00

V2500
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Skupina3: Parametry vystupnich funkci

Para-

o Vysvétleni
metru ysvetle

Nastaveni

Skutecna tqvarna
Nastaveni npstaveni

03-00 Mklll)}lsfctérg)%cm vystup (relé

03-01 Miultifunkéni vystup DO1

03-02 Multifunk¢ni vystup DO2

03-03 Multifunkéni vystup DO3

01: Frekven&ni ménic¢ v provozu

02: Hlavni frekvence DosaZzeno

03: Nulové rychlost

04: Detekce prekro€eni momentu 05:

Indikace zakladniho bloku (BB) 06:

Indikace nizkého napéti

07: Provozni rezim ménice kmitoctu (1 = ménic
ovladani terminaly) 08:

Indikace poruchy

09: Desired Freq. Dosazeno 1

10: spuStény program PLC

11: Krok programu PLC byl dokon¢en

12: Program PLC byl dokon¢en

13: Provoz programu PLC pozastaven 14:

DosaZena hodnota poctu svorek 15:

DosaZena hodnota predbéZzného poctu

16: Pomocny motor €. 1

17: Pomocny motor €. 2

18: Pomocny motor €. 3

19: Varovani prehrati chladice 20:

AC Drive Ready

21: Indikace nouzového zastaveni 22:

Dosazena pozadovana frekvence 2 23:

Softwarovy brzdny signal chopperu 24:

Vystupni signal nulové rychlosti 25:

Detekce nizkého proudu

26: Indikace provozu (H> = Fmin) 27:

Chyba signalu zpétné vazby

28: UzZivatelem definovana detekce nizkého napéti

00: Zadné funkce

08

01

02

20

03-04PoZadovana frekvence DosaZzené 1

0,00 az 400,00 Hz

0,00

03-05 Analogovy vystupni signal

00: Vystupni frekvence (0 ?? Fmax)
01: Vystupni proud (0 ?? 250%) 02:
Vystupni napéti (0 ?? Vmax)

03: Prikaz vystupni frekvence (0 ?? Fmax) 04:

Otacky vystupniho motoru (0 ?? Fmax) 05:
Ucinik zatéze

00

03-06 | zisk analogového vystupu

01 az 200%

100

03-07 | Faktor nasobeni
digitalniho kmitoctu

01az20

01

03-08 | Hodnota poctu terminalll

00 az 65 500

00

03-09 | pfedb&zny potet Hodnota

00 az 65 500

00

03-10 | Pozadovana frekvence. dosahl 2

0,00 a7z 400,00 Hz

0,00

03-11 EF zobrazeni (pfi dosaZeni

hodnoty prfedb&Zzného poctu)

00: Dosazena predb&Zna hodnota pocitani, ¢
EF displej.

01: Dosazena predbézna hodnota pocitani, EF
Zobrazit.

00

03-12 Ovlgdani ventilatoru

00: VZdy zapnéte ventilator
01: Vypnuti o 1 minutu pozdéji, ventilator vypnuty 02:
Provoz a ventilator zapnuty, zastaveni a ventilator 03:
DosaZena predbézné teplota, ventildtor

zadit béZet

01
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Skupina 4: Vstupni funkcni parametry

Para-
metrd

Vysvétleni

Nastaveni

04-00

PFedpéti analogového vstupu

0,00 az 100,00% 00:

Skutecna tovarna
Nastaveni nastaveni

0,00

04-01

AVI Polarita predpéti AVI

Pozitivni zkresleni
01: Negativni zkresleni

00

04-02

Zisk vstupu AVI

1az200%

100

04-03

Negativni zkresleni AVI,
Zpétny pohyb povolen

00: no AVI Negativni predpéti 01: Negativni

predpéti, REV pohyb povolen 02: Negativni
predpéti, REV pohyb deaktivovan 01:

00

04-04 M

ultifunkéni vstup 1 (DI1)

04-05 M

ultifunkéni vstup 2 (DI2)

04-06 M

ultifunkéni vstup 3 (DI3)

04-07 M

ultifunkni vstup 4 (DI4)

04-08 M

ultifunkéni vstup 5 (DI5)

04-09 M

ultifunkéni vstup 6 (DI6)

Vicekrokovy pfikaz rychlosti 1 02:
Vicekrokovy pfikaz rychlosti 2 03:
Vicekrokovy rychlost Pfikaz 3 04:
Vicestupnovy povel rychlosti 4 05: Externi
reset
06: Zrychleni zrychleni / zpomaleni rychlosti
07: Prvni nebo druhy ¢as zrychleni / zpomaleni
Vybér
08: Treti nebo Ctvrty as zrychleni / zpomaleni
Vybér
09: Vstup externiho zakladniho bloku
(NC) 10: Vstup externiho zakladniho
bloku (NO) 11: ZvySeni frekvence
Master 12: Snizeni frekvence Master 13:
Reset Citace
14: Spustit program PLC 15:
Pozastavit program PLC
16: Chyba vystupu pomocného motoru €. 1
17: Chyba vystupu pomocného motoru €. 2
18: Chyba vystupu pomocného motoru €. 3
19: Nouzové zastaveni (NO)
20: Nouzové zastaveni (NC)
21: Vybér hlavni frekvence AVI / ACI 22:
Vybér hlavni frekvence AVI/ AUI 23: Vybér
provozniho prikazu
(Klavesnice / terminal)
24: Zakazat automaticky vybér zrychleni / zpomaleni
25: Nucené zastaveni (NC)
26: Nucené zastaveni (NE)
27: Povoleni blokovéani parametrd (NC)
(Otevfit: Zamknout, Zavfit:
Odemknout) 28: Funkce PID deaktivovéna
29: Jog Fwd / Jog Rev (je povoleno na
prikaz JOG externiho terminalu) 30:
Reset (NC)
31: Zdroj druhé frekvence
prikaz povolen
32: Zdroj druhé operace
prikaz povolen
33: Jeden vystrel (PLC)
34: Vstup snimace priblizeni pro index
funkce (viz Pr. 04-23 az 04-25) 35:
Vypnuti vystupu (NO)

01

02

03

04

05

07

V2500
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Para- . . . Skute&na tovarna
o Vysvétleni Nastaveni i .
metru Nastaveni nastaveni
36: Vypnuti vystupu (NC) 00:
Z4dné funkce
04-10 | zpozdéni digitalniho vstupu Casové 1az20(*2ms) 05
04-11 zkresleni analogového vstupu ACI 0,00 az 100,00% 00: 0,00
04-12 | Polarita zkresleni ACI Pozitivni zkreslent 00
01: Negativni zkresleni
04-13 | Zisk vstupu ACI 1az200% 100
ACI nedativnf zkreslen 00: zadny prikaz ACI Negativni predpéti 01:
04-14 g Negativni pfedpéti, REV pohyb povolen 02: 00
Zpétny pohyb povolen R o
Negativni pfedpéti, REV pohyb zakazan
04-15 | predpéti analogového vstupu 0,00 aZz 100,00% 00: 0,00
04-16 | AUI Polarita pFedpéti AUI Pozitivni zkresleni 00
01: Negativni zkresleni
04-17 | Zisk vstupu AUI 1 az 200% 100
Sanormé skreslent AUL 00: Z&dny prikaz AUI Negativni predpéti 01:
04-18 porne Negativni predpéti, REV pohyb povolen 02: 00
Zpétny pohyb povolen o s
Negativni predpéti, REV pohyb zakazan
04-19 | zpozdéni analogového vstupu AVI 0,00 a7 10,00 s 0,10
04-20 | zpozdéni analogového vstupu ACI 0,00 a7 10,00 s 0,10
04-21 Zpozdéni analogového vstupu AUI 0,00 az 10,00 s 00: 0,1 0
Analogova vstupni frekvence 0,01 Hz
04-22 reSeni 01:0,1 Hz 01
04-23 PFevo.d.ovy pomér pro jednoduchou 4 ~ 1000 (Pr. 04-04 aZz 04-09 nastaven na 34) 200
funkci indexu
04-24 Uhel |.n.dexu pro jednoduchou 0,0 ~360,0 (Pr. 04-04 aZ 04-09 nastaven na 34) 180,0
funkci indexu
04-25 Cas zpomaleni pro jednoduchou funkci indexu 00
0,00 ~ 100,00 ! (Pr. 04-04 a7 04-09 nastaven na 34) !
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Skupina 5: Vicekrokova rychlost a parametry PLC

Para-

Skutecna tgvarna
Nastaveni nastaveni

o Vysvétleni Nastaveni
metru

05-00 1svatyFrekvence krokové rychlosti 2 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-01 ndFrekvence krokové rychlosti 3cca 10J00 az 400,00 Hz 0,00
05-02 Frekvence krokové rychlosti 4, 10J00 az 400,00 Hz 0,00
05-03 mistothFrekvence krokové rychlosti 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-04 SthFrekvence krokové rychlosti 6.th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-05 Frekvence krokové rychlosti 7.th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-06 Frekvence krokové rychlosti 8.th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-07 Frekvence krokové rychlosti 9th 10J00 az 400,00 Hz 0,00
05-08 Frekvence krokové rychlosti 10th 10J00 az 400,00 Hz 0,00
05-09 Frekvence krokové rychlosti 11t 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-10 Frekvence krokové rychlosti 12th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-11 Frekvence krokové rychlosti 13th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-12 Frekvence krokové rychlosti 14th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-13 Frekvence krokové rychlosti 15th 10/00 az 400,00 Hz 0,00
05-14 Frekvence krokové rychlosti 10/00 az 400,00 Hz 0,00

00: Zakazat provoz PLC 01: Provést

jeden programovy cyklus 02:

Prabézné provadét program
Re3i cykly

ezim 0p-15 PLC 00
03: Postupné provedte jeden programovy cyklus
krok
04: Prabézné spoustét program
cykly krok za krokem
0516 | PLC vpred/vzad 0 a% 32767 s (0: FWD 1: REV) 0
Pohyb

05-17 | Doba trvani Krok 1 0,02z 65500 s 0,0
05-18 | Doba trvani Krok 2 0,0 a7z 65500 s 0,0
05-19 | Doba trvani Krok 3 0,0 a7z 65500 s 0,0
05-20 | Doba trvani Krok 4 0,0 a7z 65500 s 0,0
05-21 Doba trvani Krok 5 0,0 a2z 65500 s 0,0
05-22 [ Doba trvani Krok 6 0,0 az 65500 s 0,0
05-23 | Doba trvani Krok 7 0,0 a7z 65500 s 0,0
05-24 | Doba trvani Krok 8 0,0 a7 65500 s 0,0
05-25 | Doba trvani Krok 9 0,02z 65500 s 0,0
05-26 | Doba trvani Krok 10 0,02z 65500 s 0,0
05-27 | Doba trvani Krok 11 0,0 a7z 65500 s 0,0
05-28 | Doba trvani Krok 12 0,0 a7z 65500 s 0,0
05-29 | Doba trvani Krok 13 0,0 a2z 65500 s 0,0
05-30 | Doba trvani Krok 14 0,0 a2z 65500 s 0,0
05-31 | Doba trvani Krok 15 0,0 az 65 500 s 00: 0,0
05-32 Nastaveni ¢asovych jednotek 2)15 0,1 s 00
05-33 [PFeskocit &iFku frekvence 0,00 az 400,00 Hz 0,00
05-34 |Sitka zkresleni frekvence 0,00 az 400,00 Hz 0,00

V2500
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Skupina 6: Parametry ochrany

Para-

metri Vysvétleni

Nastaveni

Uroveri prevence pretizeni pfi

06-00 Y
prepéti

Rada 230V: 330V ~ 410V Rada
400 / 460V: 660V ~ 820V 0:
Zakazat

Skutecna tgvarna
Nastaveni nastaveni

390 *

Prevence nadmérného zablokovani
06-01

béhem akcelerace

20 az 250%
UPOZORNENT: Vysoky proud snizi
Zivotnost ménicl a / nebo maze
zpUsobit okamZité poskozeni. 20 a7

170

Prevence nadmérného

06-02 zablokovani béhem provozu

250%
UPOZORNENT: Vysoky proud snizi
Zivotnost ménicd a / nebo mlze
zpUsobit okamZité poskozeni. 00:

170

06-03 Re%gn?_ﬂetekce pretizeni

Zakazano

01: Povoleno béhem konstantni rychlosti
provoz a provoz pokracuje po detekci
nadmérného to¢ivého momentu.

02: Povoleno béhem konstantni rychlosti
Provoz a provoz se zastavil po detekci
nadmérného toc¢ivého momentu

03: Povoleno béhem Accel a pokracuje
provoz po detekci nadmérného
toc¢ivého momentu

04: Povoleno béhem Accel a zastaveno
po detekci nadmérného tocivého

00

06-04 | Uroven detekce pFetoceni

momentu 10 az 200%

POZNAMKA: Vysoky proud snizi
Zivotnost ménicl a / nebo maze
zpUsobit okamZité poskozeni.

150

06-05 | Doba detekce pretoceni

0,1az60,0s

0,1

Volba elektronického relé

06-06 tepelného pretizeni

00: Standardni motor (vlastni ventilace) 01:
Specialni motor (nucené chlazeny) 02:
Vypnuto

00

Elektronické tepelné

06-07 Vlastnosti

30az600s

60

06-08 Soycasny zaznam poruchy

06-09 D'%Eg,%?ﬁ'ed”' chyba

06-10 Tileti posledni

Zaznam o poruse

00: Z&4dna chyba 01:
Nadproud (oc) 02: Prepéti
(ov) 03: Prehréati (oH) 04:
PretiZeni (oL) 05: Pretizeni
(oL1) 06: Externi porucha
(EF) 07: IGBT Ochrana (occ)
08: Selhani CPU (cF3)

09: Selhani hardwarové ochrany (HPF) 00 1Q:

Prekroceni proudu béhem akcelerace
(ocA)

11: PfekroCeni proudu béhem zpomaleni
(ocd)

12: Pfekroceni proudu béhem ustaleného stavu
(ocn)

13: Ground Fault (GFF)

14: Low Voltage (Lv)

15: CPU READ failure CF1

8-9
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Para-

metri Vysvétleni

Nastaveni

06-11 Cvrty nejnovejsi
Zaznam o poruse

16: Chyba zapisu CPU CF2 17:

zastaveni externiho zakladniho bloku

(bb) 18: Pretizeni motoru (oL2)

19: Auto Accel / Decel Failure (CFA)

20: Software / Ochrana heslem
(k6d)

21: EF1 (externi nouzové zastaveni) 22:

PHL (ztrata faze)

23: cEF (pfedbézna hodnota pocitani
dosazené, EF aktivni)

24: Lc (nizky proud)

25: AnLEr (analogovy zpétnovazebni signal
chyba)

26: PGErr (chyba signalu zpétné vazby PG)

Skutecna tgvarna
Nastaveni nastaveni

06-12Urpveri detekce nizkého proudu 00 aZ 100% (00: deaktivovano) 00
06-13Cas detekce nizkého proudu 0,1 ~3600,0 s 10.0
00: Varovat a pokracovat v provozu
01: Varovat a rampa zastavit 02:
06-14 Detekee nizkého proudu Varovat a pobFei zastavit 0
03: Varujte, po zastaveni pobrezi, restartujte
(zpozdéni 06-15 nastaveni casu)
06-15 D,ob? zpozdéni restartu detekce 1 ~ 600 min. 10
nizkého proudu
06-16 UzZivatelem definované nizké napéti 220VDC az 300VDC * 00
Uroven detekce 0: Zakazano
06-17 Uiivatelerrn d’efinovarjé,doba 0.1 ~3600,0's 05
detekce nizkého napéti
06-18 |Vyhrazeno ?? Nemén!
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Skupina 7: Parametry motoru

Para- « . . Tovarna Aktualni
o Vysvétleni Nastaveni i i
metru Nastaveni Nastaveni
07-00 | Jmenovity proud motoru 30 az 120% (vystupniho proudu stfidavého ménice) 0 100
S - A >
07-01 Proud naprézdno motoru az 90vA) (vystupnlho proudu stfidavého ménice ?7 40
mensi nez Pr.07-00)
07-02 Kompenzace to¢ivého momentu 0,0 az 1 0,0 0,0
07-03 | Kompenzace skluzu 0,0az3,0 1.0
07-04 | Pocet p6ld motoru 2az10 4 miso
00: Zakazat
01: Povolit statickou detekci motoru
07-05 Autqmaticka detekce motoru + stisk'néte kléves.u RUN) ) 00
02: Povolit dynamickou detekci motoru
(+ stisknéte tlacitko RUN) dynamické
VAROVANI: Motor musi béZet volné !l
07-06 Odpor motoru mezi linkami R1 0 a% 65535 mQ 00
07-07 | Vyhrazeno ?? Nemén! Skluz s
07-08 hodnocenim motoru 0,00 az 20,00 Hz 3,00
07-09 Limit kompenzace skluzu 0 az 250% (% z Pr. 07-08) 200
07-10 | vyhrazen ?? Nemén!
07-11 | Vyhrazeno ?? Nemé&h! Casova
konstanta kompenzace
07-12 | N> penz 0,01~10,00s 0,05
tofivého momentu
0713 | @S kompenzace skluzu 0,05 ~ 10,00 s 0,10
Konstantni
07-14 Kumulatlvnl doba provozu 00 a3 1439 min. 00
motoru (min.)
07-15 Kumulativni den provozu motoru 00 a3 65 535 den 00
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Skupina 8: Specialni parametry

Para-

Skutec¢na tovarna
Nastaveni nastaveni

o Vysvétleni Nastaveni
metru
08-00 Uroveh stejnosmérného brzdného 00 az 100% 00
08-01 proudu Doba stejnosmérného brzdéni 0,0 a7 60,0 s 0’0
b&hem spousténi
08-02 DC brzdéni pri zastaveni 0,02260,0s 0,0
08-03 | Vychozi bod pro DC brzdéni 0,00 az 400,00 Hz 0,00
00: Provoz se po chvili zastavi
Ztrata moci
01: Provoz pokracuje po Momentary
Sird oz . Ztrata vykonu, hledani rychlosti zacind s
08-04 0 %Lta ztrata energie . . 00
yber operace hlavni frekvenci
02: Provoz pokracuje po Momentary
Ztrata vykonu, hledani rychlosti zacina s
minimalni vystupni frekvenci
08-05 Mal><|maln| ppvolena doba 012a%50s 20
ztraty energie
08-06 | BB Time for Speed Search 0,1az5,0s 0,5
08-07 Aktualni limit pro Speed 30 a% 200% 150
Search
0g-0g | Frekvence preskocent 0,00 a7 400,00 Hz 0,00
Horni mez
08-09 rPT:';skout frekvenci 1 Dolni 0,00 a% 400,00 Hz 0,00
0g-10 | Frekvence preskoceni2 0,00 aZ 400,00 Hz 0,00
Horni mez
0g-11 | Frekvence preskoceni2 0,00 a2 400,00 Hz 0,00
Dolni mez
08-12 ::szOCIt frekvenci 3 horni 0,00 a7 400,00 Hz 0,00
08-13 rPnr:Zskoat frekvenci 3 Dolni 0,00 a3 400,00 Hz 0,00
08-14 | Automaticky restart po poruge 00az 10 00
o ) 00: Zakazat
08-15 | Automatické Gspora energie 01: Povolit 00
00: Funkce AVR povolena
08-16 Flinkce AVR 01: Funkce AVR zakazana 00
02: Funkce AVR deaktivovana pro
i . zpomaleni 230V: 370 a7 430V 380
08-17 Npsfavenisoffaru 460 V: 740 a7 860 V. 760
00: Rychlé vyhledavani zacina poslednim
08-18 Hladani rychlosti zakladniho bloku Prvl,ka,z frelk\./en’ce’ i 00
01: Zacina s minimalnim vykonem
Frekvence (Pr. 01-05)
- 00: Speed Search Disable
08-19 | Rychlost hled 00
ychiost hiedan! 01: Speed Search Enable
L 00: Setting Frequency
08-20 R)fChIOSt Vyhlevd?\l?m frekvence 01: Maximalni provozni frekvence 00
bé&hem spousténi
(01-00)
08-21 Cas automatické?o resetu pfi 00 a3 60000 s 600
restartu po poruse
08-22 Koeﬂagpt kompenzace pro 0~ 1000 0
nestabilitu motoru
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Skupina 9: Komunikacni parametry

Para- « . . Skuteéna tovarna
o Vysvétleni Nastaveni i .
metru Nastaveni nastaveni
09-00Kgmunikacni adresa ! 1 az 254 1
00: Pfenosova rychlost 4800 b /s 01:
09-01 Pfenosova rychlost I Pfenosové rychlost 9600 b / s 02: 01
PFenosova rychlost 19200 b /s 03:
PFenosova rychlost 38 400 b / s 00:
Varovat a udrZovat v provozu 01:
09-02 Phpych prenosu | Vorortw sttt s 03
: pfi zastaveni
03: Z4dné varovani a pokracujte v provozu
09-03 Detekce ¢asového limitu ! 0,0~ 60',0 sekundy 0,0
0,0: Zakazat
00: 7, N, 2 (Modbus, ASCII)
01: 7, E, 1 (Modbus, ASCII)
v . 02: 7, 0, 1 (Modbus, ASCII)
09-04 Kpmunikacni protokol ! 03: 8 N, 2 (Modbus, RTU) 04: 00
8, E, 1 (Modbus, RTU) 05: 8,
0O, 1 (Modbus, RTU) 00 az
09-05R€gistr HMI 1 ! [ 65535 00
09-06Rgqgistr HMI 2 ! 00 az 65535 00
Doba zpozdéni odezvy po
prijeti stfidavych pohon( 09-07 00 ~ 200 ms 00
komunikacni prikaz
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KAPITOLA 8: SOUHRN PARAMETRU

Skupina 10: Parametry regulace PID

Para-

- . . Skutecna tovarna
o Vysvétleni Nastaveni ,j 3
metru Nastaveni rfastaveni
00: Inhibit PID operation
01: Zadejte zapornou zpétnou vazbu PID z
externi termindl (AVI) 0 az + 10 V 02:
Vstup zaporné zpétné vazby PID od
10-00 vstlipl pro zpétnou vazbu PID externi svorka (ACI) 4 az 20 mA 03: 00
Vstup kladné zpétné vazby PID od
externi termindl (AVI) 0 az + 10 V 04:
Vstupni pozitivni PID zpétna vazba od
externi svorka (ACI) 4 az 20 mA
10-01 ﬁlIsDk nad detek¢ni hodnotou 0,00 a2 10,00 1,00
10-02 | PID proporcionalni zisk (P) 0,0az10,0 1.0
10-03 PID integralni zisk (I) 0,00 aZ 100,00 s (0,00 deaktivovano) 1,00
10-04 | PID-derivatova kontrola (D) 0,00az1,00s 0,00
10-05 VH,ornl mez pro PID integralni 00 a3 100% 100
fizeni
10-06 | Doba filtru primarniho zpozdéni 0,0az25s 0,0
10-07 | Limit frekvence PID vystupu 0az110% 100
10-08 | $i9nal zpétné vazby PID 0,0 a2 3600,0 s 60,0
Cas detekce
Zachazeni s chvbnvmi 00: Varovat a udrZovat provoz
10-09 ) , 'y , y 01: Varovat a RAMP zastavit 02: 00
Zpétnovazebni signaly .
Varovat a COAST zastavit
10-10 | Rozsah pulzt PG 01 az 40000 1024
00: Zakazat PG
10-11 | Vstup PG 01: Jednofazové | . | 00
02: Rotace vpred / proti sméru hodinovych rucicek 03:
Rotace vzad / ve sméru hodinovych rucic¢ek
10-12 (F’I;())porcionélnl' regulace rychlosti 0,0 a2 10,0 10
10-13 | Integrovany vystup fizeni 0,00 a7 100,00 (0,00 deaktivovano) 1,00
10-14 | yehlosti@ 0,0 a% 10,0 Hz 10.0
Frekvencni limit
10-15 Doba aktualizace Citace pulzu PG 0,01~1.00s 0,10
10-16 | Rozsah odchylky chyby 0,00 ~ 100,00% 100,00
signalu zpétné vazby PID

V2500
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Skupina 11: Parametry ovladani ventilatoru a €erpadla

Para-

Skutecna tqvarna
Nastaveni ndstaveni

o Vysvétleni Nastaveni
metru
00: Krivka V / F urcena Pr.01-00
do Pr.01-06
NSRS 01: 1,5 krivka vykonu
Vybér kifivky 11-00V / F 02: 1.7 ktivka vykonu 00
03: ¢tvercova krivka
04: Cube Curve
Frekvence rozbéhu .
11-01 3 0,00 az 120,00 Hz 0,00
pomocného motoru
11-02 Frekvence zastaveni pomocného 0,00 a2 120,00 Hz 0,00
motoru
Casova prodleva pred spusténim .
11-03 , 0,0az3600,0 s 0,0
pomocného motoru
11-04 Casové zpozdem pred zastavenim 0,0 a%3600,0 s 0.0
pomocného motoru
11.05 | Cas detekce spanku / 0,0~ 6550,0's 0,0
probuzeni
11-06 | Frekvence spanku 0,00 ~ Fmax 0,00
11-07 | Frekvence probuzeni 0,00 ~ Fmax 0,00
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PRILOHA A: TECHNICKE SPECIFIKACE

Trida napéti 230V TFida 400 / 460Vclass

OPTI-lineV2500-0 ____ yW1 007S 015S 022S 007T 015T 0227 037T

Max. ApplicableMotorOutput (kW) 0,75 1.5 2.2 0,75 1.5 2.2 3.7

Max. ApplicableMotorOutput (HP) 1 2 3 1 2 3 5

Doporugeny vystupni vykon 1.9 2.5 4.2 2.3 3.2 4.2 6.5

o =|(kvA) Doporuteny jmenovity 5.0 7.0 11.0 2.7 4.2 5.5 8.5
é é vystupni proud (A) 50 Hz 81N4 /9154 91L4 101L4 81N4 /9154 91L4 101L4 114M4
2 2 | WATT motor %) 87/100 Hz 81K4 81N4 9154 10114

Proporcionalni k vstupnimu napéti

Maximalni vystupni napéti (V)
. Jmenovity vstupni proud (A) 11,9/7,0 153/7,6 22/15,5 3.2 4.3 5.9 11.2
E g menovité napéti 1/3 fazové 180 ... 264 V sti 3fazové 342 ... 528 Vst
* |Frekvence Tolerance 47 - 63 Hz
Kontrolni systém SPWM (sinusova pulzni Sitka modulace, nosna frekvence 1-15kHz)
0,01 Hz

Charakteristiky krouticiho momentu

rozliseni vystupni frekvence Véetné automatického posilovace tocivého momentu a automatické kompenzace skluzu; pocateéni togivy moment az 150% pfi 1,0 Hz

PFetiZeni Vytrvalost 150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty

Cas zrychleni / zpomaleni 0,1 aZ 3 600 sekund (4 nezavisla nastaveni pro ¢as zrychleni / zpomaleni)

V/ Fvzor Nastavitelny V / F vzor (pro rGzné typy zatéze)

R
Vlastnosti

Urovefi prevence zablokovani 20 aZ 250%, nastaveni jmenovitého proudu

Klévesnice Nastaveni! “
Nastaveni frekvence Externi Potenciometr-5KQ /0,5 W, DC 0 az + 10 V nebo -10 aZ + 10 V (vstupni impedance 47KQ), Rozhrani RS-485,

signal 4 a7 20 mA (vstupni impedance 250Q), Multifunkéni vstupy 1 az 6 (16 krokd, krokovani, nahoru / dol()

— Klavesnice Nastaveno RUN, STOP a JOG

2 |Nastaveni provozu - -

8 signal Externi Digitalni vstupy DI1 az DI6 Ize kombinovat a nabizet riizné rezimy provozu, vicestupriovy vybér 0 az

é signal Sériové rozhrani RS-485 (MODBUS).

r_>\§ . . L, 15, Jog, blokovani zrychleni / zpomaleni, prvni spinace Zrychleni / zpomaleni, ACDriveOperating, Dosazena

R Multifunkéni vstupni signal o o ,

= ¢ita¢, PLCoperace, externi BaseBlock (NC, NO) atd.

N

g frekvence, Nenulova, BaseBlock, Indikace poruchy, Mistni / Vzdalena indikace,

O |Indikace multifunkéniho vystupu . . L

& PLC Indikace provozu a pomocny motorovy vystup

Analogovy vystupni signél Analogovy vystup frekvence / proudu.

AVR, S-kfivka, prepéti, prevence pretizeni nadproudem, zdznamy poruch, nastavitelna nosna frekvence, DC
Dalsi funkce Braking, BrakingChopper, MomentaryPower Loss restart, AutoTuning, FrequencyLimits, Parameter

Lock / Reset, newSensorlessVector Control, Counter, PIDControl, Fan & PumpControl, PLC, MODBUS
Komunikace, reverzni inhibice

Filtr, brzdny odpor, interni zpétna vazba PG pro uzavienou smyckuVektorové fizeni, komunikacni moduly pro

Moznost DeviceNet a ProfiBusDP (comingsoon).

Ochrana Vlastni testovani, prepéti, nadproud, podpéti, pretizeni, prehrati, externi porucha, elektronika
teplotni, GroundFault.

Metody chlazeni Konvekéné chlazené Chiazeny ventilstorem I Konvek¢né chlazené | Chiazeny ventilstorem

Umisténi instalace Nadmorska vy3ka o 1 000 m niz3i, udrzujte korozivni plyny, kapaliny a prach

E <.|Stuper znetisténi 2
S E Teplota okoli - 106Ct04006C (-106Cto500Bez slepé desky) Nekondenzujici a nezmrazené
?.g Skladovaci / pFepravni - 206Cto606C.
g 8 teplota Okolni vihkost Méné neZ 90% RH (nekondenzujici)
N vibrace 9,80665 m / s2(1G) méné neZ 20 Hz, 5,88 m / s2(0,6 G) pfi 20 az 50 Hz
W. 118 118 150 118 118 118 150
Rozméry (mm) H 185 185 260 185 185 185 260
D. 160 160 160 145 160 145 160
V2500-0wxyz_W1 velikost B. B. D. A. B. C. D.
Hmotnost | kg 2.7 3.2 4.5 2.7 3.2 3.2 3
O Shoda s EMC volitelny externi filtr EMC podle EN61800-3 novely A11
S |[cablelen. (2.v.) m 65 65 65 60 60 60 60
- cablelen. (1. prostredi) m 35 35 35 15 15 15 15

*) 4-pblovy motor - podrobnosti o typu motoru a datovych datech viz aktuaini katalog motor(i EUSAS'03
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PRILOHA A: TECHNICKE SPECIFIKACE

Trida napéti 400 / 460V tf¥ida (ff)
OPTI-line V2500-0_ _ _ _yW1 055T | 075T | 110T | 150T 185T 220T | 300T | 370T | 450T | 550T | 750T
Max. PouZitelny vykon motoru (kW) 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75
Max. Pouzitelny vykon motoru (HP) 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100
Jmenovity vystupni vykon (kVA) 9.9 13.7 | 183 | 24.4 28.9 343 | 45.7 | 55.6 | 69.3 84 114
g_ g Jmenovity vystupni proud (A) 13 1. den 24 32 38 45 60 73 91 110 150
b7 _g Doporuceno 50 Hz 13454 134M4 161M4 161K 180M4[180L4 200144 22654 P26M4 251M4 28154 87 / 1Q0Hz101L44114M4
\g\ 2 |WATT motor *) 13454 134114 134MLE 161M4[161L4 180M4 18084 200L4 22654
Maximalni vystupni napéti (V) Proporcionalni ke vstupnimu napéti
o & [Imenovity stupni proud (4 14 | 19 | 25 | 32| 39 [ 49 [ 60 | 63 | 90 [ 130 | 160
5 U menovité napéti 3fazové 342 ... 528 Vac
* |Frekventni tolerance 477?63 Hz
Kontrolni systém SPWM (sinusova modulace Sifky pulzu, nosna frekvence 1-15kHz)
RozliSeni vystupni frekvence 0,01 Hz

Veetné automatického zvy3eni to¢ivého momentu a kompenzace automatického prokluzu;
Charakteristiky to¢ivého momentu

g g pocateéni tocivy moment az 150% pfi 1,0 Hz
>§ E V}'/dl’i pFetl'ieni 150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty
&3 | cas zrychieni / zpomalent 0,1 az 3600 sekund (4 nezavisla nastaveni pro ¢as zrychleni /
> V7 Fvzor zpomaleni) Nastavitelny vzor V / F (pro riizné typy zatéze)
Urovef prevence zablokovani 20 az 250%, nastaveni jmenovitého proudu
Klavesnice Nastaveni pomoci! *

Potenciometr-5KQ /0,5 W, DC 0 az + 10 V nebo -10 aZ + 10 V (vstupni impedance 47KQ),

Nastaveni frekvence Externi .
sianal Rozhrani RS-485, 4 az 20 mA (vstupni impedance 250Q),
9 Multifunkéni vstupy 1 az 6 (16 kroku, krokovani, nahoru / dol)
Klévesnice Nastaveno RUN, STOP a JOG
Provozni nastaveni - — = - = — —
signal Externi Digitalni vstupy DI1 az DI6 Ize kombinovat a nabizet r(izné provozni rezimy,
signal Sériové rozhrani RS-485 (MODBUS).

Vicestupriovy vybér 0 az 15, Jog, blokovani zrychleni / zpomaleni, prvni az ¢tvrté spinace zrychleni / zpomaleni, ¢itac,

Multifunkéni i signal
ultifunkenivstupni signa Provoz PLC, externi zakladni blok (NC, NO) atd.

Frekvenéni ménic v provozu, dosazend frekvence, nenulovd, zakladni blok, indikace poruchy, lokalné / dalkové
indikace, indikace provozu PLC a vystup pomocného motoru

Provozni vlastnosti

Indikace multifunkéniho vystupu

Analogovy vystupni signal Analogovy vystup frekvence / proudu.

AVR, S-kfivka, prepéti, prevence pretizeni nadproudem, zdznamy poruch, nastavitelna nosna frekvence,
stejnosmérné brzdéni, brzdny chopper (aZ 11kW), restart okamzitého vypadku napdjeni, automatické
ladéni, omezeni frekvence, blokovani / reset parametrd, nové vektorové bezsenzorové fizeni, pocitadlo,

PID regulace, fizeni ventilatoru a €erpadla, PLC, komunikace MODBUS, zpétna inhibice

Dalsi funkce

Filtr, brzdny odpor / stfidac, interni zpétna vazba PG pro vektorové fizeni v uzaviené smycce,

Moznosti Komunikaéni moduly pro DeviceNet a ProfiBus DP (jiz brzy).
Ochrana Vlastni testovani, prepéti, nadproud, pod napétim, pretizeni, prehrati,
Externi porucha, elektronicka tepelna ochrana, zemni spojeni.
Metody chlazeni Chlazen ventiltorem
_ Misto instalace Nadmorska vyska 1 000 m nebo nizsi, chrante pfed korozivnimi plyny, kapalinami a prachem
E _\<>\ Stupen znecisténi 2
73 £ |Teplota okoli **) - 106C a7 406C (-106C aZ 506C bez slepé desky) Nekondenzuje a nezmrazuje
g -g Skladovaci / pfepravni teplota - 206C az 600C.
§ g Vlhkost prostredi Pod 90% RH (nekondenzujici)
N vibrace 9,80665 m / s2(1G) méné nez 20 Hz, 5,88 m / s2(0,6 G) pri 20 az 50 Hz
W. 200 200 | 200 | 250 250 250 | 370 | 370 370 425 425
Rozméry (mm) H 323 323 | 3234Q3,8 4038 403,8 58p 589 589 660 660
D. 183.2 | 183,2 1[83,2 2054 205,4 ] 205,4| 260 | 260 260 264 264
V2500-0wxyz_W1 velikost E. E. E. F. F. F. G G G H H
Hmotnost [ kg 8. | 10 [ 13 ] 13 13 13 ] 36 | 36 | 36 | 50 | 50
U Shoda s EMC volitelny externi filtr EMC podle dodatku A11 EN61800-3
S  |délka kabelu (2. prostiedi) m 60 80 80 75 50 45 50 50 25 25 25
™ | déika kabelu (1. prostredi) m 15 15 15 20 15 15 20 20 15 15 15

*) 4-p6lovy motor - podrobnosti o typu motoru a Udajich najdete v aktudlnim katalogu motord EUSAS'03
* *) Max. Okolni teplota je 50 ° C pro ménice velikosti E (5,5 kW az 11 kW) a G (30 kW az 45 kW)
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PRILOHA B: PRISLUSENSTVI
B.1 Schéma jistice bez pojistky

Doporuceno WATT DRIVE (UL 508C, odstavec 45.8.4, ¢ast a)

1. U jednofazovych pohond musi byt jmenovity proud jistice ctyrikrat vySsi nez jmenovity
vstupni proud.

2. U trifazovych pohond musi byt jmenovity proud jistice Ctyrikrat vy3Si neZ jmenovity
vystupni proud.

(Poznamka: Z nasSich zkuSenosti doporucujeme pouzit méné nez 1,5-2nasobek jmenovitého vstupniho /
vystupniho proudu.)

1 faze 3fazovy
Modelka Vstupni proud (A) Modelka Vystupni proud (A)

V2500-0007SBW1 11.9 V2500-0007TAW1 2.7

V2500-0015SBW1 15.3 V2500-0015TBW1 4.2

V2500-0022SDW1 22.0 V2500-0022TCW1 5.5
V2500-0037TDW1 8.5
V2500-0055TEW1 13
V2500-0075TEW1 18, den
V2500-0110TEW1 24
V2500-0150TFW1 32
V2500-0185TFW1 38
V2500-0220TFW1 45
V2500-0300TGW!1 60
V2500-0370TGW1 73
V2500-0450TGW!1 90
V2500-0550THW!1 110
V2500-0750THW!1 150

Tabulka specifikaci pojistek

Jsou povoleny menSi pojistky, nez jsou uvedeny v tabulce.

IA) IA) Sitova pojistka
odeli@ (Vstup) (Vystup) 1A) *1 IA) *2
V2500-0007SBW1 11.9 5.0 30 16
V2500-0015SBW1 15.3 7.0 40 20
V2500-0022SDW1 22.0 11 60 25
V2500-0007TAW1 3.2 2.7 10 6.
V2500-0015TBW1 4.3 4.2 15 10
V2500-0022TCW1 5.9 5.5 20 10
V2500-0037TDW1 11.2 8.5 30 16
V2500-0055TEW1 14 13 50 16
V2500-0075TEW1 19 18. den 70 20
V2500-0110TEW1 25 24 90 25
V2500-0150TFW1 32 32 125 35
V2500-0185TFW1 39 38 150 50
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PRiILOHA B: DOPLNEK

IA) IA) Sitova pojistka

Modella (Vstup) (Vystup) IA) *1 IA) *2
V2500-0220TFW1 29 45 175 50
V2500-0300TGW1 60 60 225 63
V2500-0370TGW1 63 73 250 80
V2500-0450TGW1 90 91 350 100
V2500-0550THW1 130 110 200 125
V2500-0750THW1 160 150 600 150

Skolni zndmka:

* 1) P¥i praci podle standardtl uL a CuL pouZivejte ,,ultrarychlé pojistky"

(napfF. Bussmann Type JJN / JJS)

* 2) Vlastnosti pojistek - ,,gL"” pro evropské standardni prostredi

V2500
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B.2 VSechny brzdné rezistory a brzdové jednotky pouZivané v AC ménicich

Poznamka: PouZijte prosim rezistory doporucené spolecnosti WATT DRIVE Antriebstechnik GmbH. Ostatni
rezistory a hodnoty zrusi platnost zaruky WATT DRIVE Antriebstechnik GmbH. Ohledné pouZiti specialnich
rezistorl se obratte na svého nejblizSiho zastupce spole¢nosti WATT DRIVE Antriebstechnik GmbH.

ey w Specifikace Rozmeér Brzdny moment
StFidac pRezistor Brakechopper §/v/?1/ 1(3),% ED
V2500-0007SBW1 UDZBW-200/00080 140/20/60 125
V2500-0015SBW1 UDZBW-100/00300 155/36/28 125
V2500-0022SDW1 UDZBW-070/00300 155/36/28 125
V2500-0007TAW1 UDZBW-750/00080 140/20/60 125
V2500-0015TBW1 UDZBW-400/00300 155/36/28 125
V2500-0022TCW1 UDZBW-250/00300 155/36/28 125
V2500-0037TDW1 UDZBW-150/00400 200/36/28 125
V2500-0055TEW1 UDZBW-100/00500 335/30/60 125
V2500-0075TEW1 UDZBW-075/01000 400/50/100 125
V2500-0110TEW1 UDZBW-050/01000 UDZBC-30 600/92/120 125
V2500-0150TFW1 UDZBW-040/01500 UDZBC-30 500/150/120 125
V2500-0185TFW1 UDZBW-032/04800 UDZBC-30 490/430/260 125
V2500-0220TFW1 UDZBW-027/04800 UDZBC-30 490/430/260 125
V2500-0300TGW1 UDZBW-020/06000 UDZBC-30 490/430/260 125
V2500-0370TGW1 UDZBW-016/09600 UDZBC-45 490/630/270 125
V2500-0450TGW1 UDZBW-013/09600 UDZBC-45 490/630/270 125
V2500-0550THW1 UDZBW-010/12000 UDZBC-52 490/630/270 125
V2500-0750THW1 UDZBW-006/19200 UDZBC-52 490/1030/270 125

Skolni znamka:

1. Vyberte vychozi tovarni hodnotu odporu (Watt) a hodnotu frekvence (ED%)

2. Pokud dojde k poskozeni pohonu nebo jiného zafizeni v dUsledku skutecnosti, Ze brzdné odpory a pouzivané
brzdné moduly nejsou poskytovany spolecnosti Watt, zaruka zanika.

3. Pfi instalaci brzdnych odpor( berte v ivahu bezpecnost prostredi.

4. Pokud se ma pouzit minimalni hodnota odporu, vypoclet wattovych hodnot konzultujte s mistnimi prodejci.
5. Vyberte kontakt vypnuti tepelného relé, abyste zabranili pfetiZzeni reisitoru.

B.3 KRIZOVA REFERENCE AMD - EMI FILTRU

StFidac flf;’ds'i'z Rozméry EMI filtr bez sytice
V2500-0007SBW1
V2500-0015SBW1 Y 239/120/50 UDZNFV-0155
V2500-00225DW1 v 315/150/60 UDZNFV-0225
V2500-0007TAW1
V2500-0015TBW1 Y 239/120/50 UDZNFV-022T
V2500-0022TCW1
V2500-0037TDW1 Y 315/150/60 UDZNFV-037T
V2500-0055TEW1
V2500-0075TEW1 Y 398/200/60 UDZNFV-110T
V2500-0110TEW1
Vs N 363/150/90 UDZNFV-185T
V2500-0220TFW1
V2500-0300TGW1 N 430/202/122 UDZNFV-370T
V2500-0370TGW1
V2500-0450TGW1 480/202/122 UDZNFV-450T
Vel N 1080/242/142 UDZNFV-750T
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PRiILOHA B: DOPLNEK

B.4 Zpétna vazba

(Viz Pr.10-10 aZ 10-15 souvisejicich nastaveni parametrt)

Cast 1 Instalace
1,1) 0,75 kW az 1,5 kW

1,2) 2,2kW az 3,7kW

V2500 B-4



drive))))

1.3) 5,5 kW a vysSi
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PRiILOHA B: DOPLNEK

Cast 2 Karta Zpétna vazba (UDZ-FEEDBACK)

2.1) zakladni schéma zapojeni

None Fused Breaker
NFB = ™\
R/LT ————O O——O R/LT u/sT1 motor
7N
s/12 —O O——0O s/12 v/T2
7N
7/13 —O O——CO 71/13 ws13 C
® o1
V2500
A
©
Zpétna vazba ﬁ'o A
B.% B,
B. B
oci1zv. £ 12V
Tovéarna VP Qo
vychozi DCM Q—— GND
TP5
E
| Pulzni generator

Vystup 12V DC
FB-02 a pripojeni generatoru impulz(

2.2) Zakladni schéma zapojeni s pfipojenym méficem otacek.

Zadny pojistkovy jisti¢

N
R(LT) NFBO O R/LT usTI motor
7N\
S(L2) O O S/L2 v/T2
N
T(L3) O O T/L3 w/T3
V2500

Feedback

| o

TP 5V

BSUUU

RPMmetr

FB-02 a pripojeni generatoru impulz{
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Cast 3 Popis terminalu FB
3.1) Terminaly

Symbol terminalu Popisy
Napajeci zdroj FB (FSW1 Ize prepnout na 12V nebo 5V) Vystupni
VP napéti: (+ 12VDC £5% 200 mA) nebo (+ 5V ss £2% 400 mA)
DCM Zdroj energie (VP) a vstupni signal (A, B) spolecné

_|vstupni signal z generatoru impulzd. Typ vstupu vybird TSW2. Viz ¢ast
A/AB,B 3.4 Maximalné 500 kB / s

Vystupni signal FB pro pouZitis méri¢em otacek. (Otevieny kolektor)

A/ B/
0,B/0 Maximum DC24V 100mA

KOM FB vystupni signal (A / O, B/ O) spolecny.

3.2) Poznamky k zapojeni

Ovladaci, napajeci a motorové vodice musi byt poloZzeny samostatné. Nesmi byt vedeny
stejnym kabelovym vedenim / kanalem.

1. Pouzijte prosim stinény kabel, abyste zabranili ruSeni. Neovladejte ovladaci vodic paralelné s jakymkoli
vysokonapétovym stfidavym napajecim vedenim (220 V a vice).

2. Pfipojte stinény vodi¢ pouze k DCM.

3. Doporucena velikost dratu 0,21 az 0,81 mm2AWG24 az AWG18).

4. Délka dratu:

Druhy pulzu o ) , .
i Maximalni délka dratu Dratomer

Generator

Vystupni napéti 50 m

Otevreny sbératel 50m
SR 1,25 mm2AWG16) nebo vyssi
Ridic€ linky 300 m

Komplementarni 70m

3.3) Oznaceni bloku Fidicich terminalu.

Obr. 1P¥ipojte se k V2500 O [ laso0
BH| sériova ovladaci deska " ls/0
EE Kabelové svorky | |KOM

VP
oc1zvHTL A
Vyberte vykon I
zdroj a vystup O . |A.
pulzniho generatoru B
TP 5V I p=n
TTL B.

B-7 V2500



PRiILOHA B: DOPLNEK

3.4) Typy pulznich generatora
. Prepinace TSW1 a TSW2
Typy pulznich generatoru
5V 12V
= vee
S
% ocrzv ocrzv
'c o/p
o
a TP 5V TP 5V
;‘ ° ov
] vce
©
5 ocrzv ocrzv
2
> o/p
C
(0]
% < P 5V PS5V
o) . ov
2 Q ocrzv ocrzv
c
e
;09: = P 5V P 5V
vee
ocrzv ocrzv
© o/pP
e
= TP 5V TP 5V
©
o
N
. ov

V2500
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PRILOHA C: ROZMERY

B - | 2R1

“ T | il

S E AL

N

TOVAT

B1
B

| a|HmESSS oo

SR ail
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PRILOHA C: ROZMERY

A. A1 B. B1 C. R1 A b r2
[mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]| [mm]{[mm] [mm] [mm]
Modelka (paleq) | (palec) | (palec) | (palec) | (paleq) |(palce)(palce) (palce) (palce)
V2500-0007SBw1 | 118 | 108 | 185 | 173 | 160 | 55 | 5.5 - 275
(4,65) | (4,25) | (7,28) | (6,81) | (6.3) |(0.22)(0,22) - 1(0,11)
V2500-001558w1 | 118 | 108 | 185 | 173 | 160 | 55 | 5.5 - 275
(4,65) | (4,25) | (7,28) | (6,81) | (6,3) |(0,22)(0,22) - 0,11
V2500-00225DW1 | 150 | 135 | 260 |2443 | 160.2 | 6.5 | 6.5 | 113325
(5,91) | (5,31) [(10,24) | (9,62) | (6,31) [(0,26) (0,26) (0,44) (0,13)
V2500-0007TAW1 | 118 | 108 | 185 | 173 | 145 | 55 | 55 - 275
(4,65) | (4,25) | (7,28) | (6,81) | (5,71) |(0,22) (0,22) - 0,11)
V2500-0015TBW1 | 118 | 108 | 185 | 173 | 160 | 55 | 55 - 1275
(4,65) | (4,25) | (7,28) | (6,81) | (6,3) [(0,22)(0,22) - 0,11
V2500-0022TCw1 | 118 | 108 | 185 | 173 | 145 | 55 | 55 - 275
(4,65) | (4,25) | (7,28) | (6,81) | (5,71) |(0,22) (0,22) - (0,11)
V2500-0037TDW1 | 190 | 135 | 260 | 2443 |160.2 | 6.5 | 6.5 | 11,3325
(5,91) | (5,31) |(10,24) | (9,62) | (6,31) |(0,26) (0,26) (G,44) (O,[13)
V2500-0055TEW1 200 [185.6 | 323 303 | 183.2 7. 7. | 13.5] 3.5
(7,87) | (7,31) [(12,72) [(11,93) | (7,21) |(0,28) (0,28) (0,53) (0,1 4)
V2500-0075TEW1 200 | 185.6 | 323 303 | 183.2 7. 7. | 13.5| 3.5
(7,87) | (7,31) ((12,72) [(11,93) | (7,21) |(0,28) (0,28) (0,53) (0,14)
V2500-0110TEW1 | 200 [185.6 | 323 | 303 |1832| 7. 7. 1135 35
(7,87) | (7,31) [(12,72) [(11,93) | (7,21) |(0,28) (0,28) (0,53) (0,114)
V2500-0150TFW1 250 226 |403,8 | 384 |2054 | 10 10 13 5
(9,84) | (8,9) |(15,9) |(15.12)] (8,09) |(0,39) (0,39) (Q,51) (0,R)
V2500-0185TFw1 | 250 | 226 4038 | 384 2054 | 10 | 10 | 13 | 5
(9,84) | (8,9) |(15,9) [(15.12)(8,09) [(0,39) (0,39) (4,51) (0,2)
V2500-0220TEW1 | 250 | 226 | 4038 | 384 | 2054 | 10 | 10 | 13 | 5
(9,84) | (8,9) |(159) |(15.12)] (8,09) |(0,39) (0,39) (0,51) (0,R)
V2500-0300TGW1 370 335 | 589 | 560 | 260 | 13 | 13 | 21 | 6.5
1(14,57) |(13,19) [(23,19) |(22.05) |(10,24) |(0,51) (0,51) (d,83) (0,26)
1(14,57) |(13,19) [(23,19) |(22.05) |(10,24) |(0,51) (0,51) (0,83) (0,26)
V2500-0450TGW1 370 335 | 589 | 560 | 260 | 13 | 13 | 21 | 65
1(14,57) [(13,19) |(23,19) |(22.05) [(10,24) |(0,51) (0,51) (4,83) (0,26)
V2500-0550THW1 425 385 660 631 264 13 13 21 6.5
(16,73) |(15,16) |(25,98) |(24,84) |(10,39) |(0,51) (0,51) (0,83) (0,26)
: ) 385 660 631 264 13 13 21 6.5
V2500-0750THWT 4'(51 6,73)|(15,16) |(25,98) |(24,84) |(10,39) |(0,51) (0,51) (0,83) (0,P6)
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